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SENSOR / ACTUATOR CABLE
Order number 101002092

M12 socket / open end
Cable length: 15.0m
Wire assignment: brown (48Vdc)
white (OVdc)
blue, black (not used)

NETWORK CABLE
Order number 1071002093

M12 plug / Ethernet plug (RJ45)
Cable length: 15.0m

Drive (7U1)

Order numbers

100026119, LN098 Sequence mode
100054750, LN0O86 Sequence mode
7100054752, LN0O98 ext.speed
7100054753, LNO86 ext.speed
7101003259 NO86 ext.speed




ANO

PANO

HYBRID CABLE
Order number 1010026120

Socket designation: TE Connectivity,
BASTA108FR0558003600

Cable length: 15.0m

Cross section: 4x 1.5mm? + 2x 0.5mm?

GATEWAY (BA2)

X | FiELDBUS TYPE ORDER NO.

1 Profinet 10 101003727
3 EtherCAT 101003726
5 EtherNet/IP 101003728

GATEWAY (8A2)

X | FiELbBUS TYPE ORDER NO.
2 Profibus DP 101003725
6 DeviceNet 101004424
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Die  IMPULSZEIT MUSS MINDESTENS
G) 10MS BETRAGEN
Fall 1: Starten und Stoppen
Fall 2: Starten und Stoppen, wenn Startsi-
gnal noch vorhanden ist
Fall 3: Abfallen des Enable-Signals
Fall 4: Anderung der Drehzahl wéahrend
des Betriebes
Fall 5: Drehrichtungswechsel
Fall 6: Fehler quittieren
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LE TEMPS D’IMPULSION DOIT ETRE D'AU
G) MOINS 10 MS.
Cas 1 : Démarrage et arrét
Cas 2 : Démarrage et arrét si le signal de
démarrage est encore présent
Cas 3 : Chute du signal Enable
Cas 4 : modification de la vitesse de
rotation pendant le fonctionnement
Cas 5 : Changement du sens de rotation
Cas 6 : Acquitter une erreur

THE PULSE TIME MUST BE AT LEAST
@ 10ms.
Case 1: Start and stop
Case 2: Start and stop, if start signal is
still present
Case 3: Drop out of the enable signal
Case 4: Change of speed during
operation
Case 5: Change of direction of rotation
Case 6: Acknowledge error



LA DURATA DELLIMPULSO DEVE ESSERE
G) DI ALMENO T0MS.
Caso 1: Awvio e arresto
Caso 2: Awio e arresto se il segnale di
awvio e ancora presente
Caso 3: Caduta del segnale di abilitazi-
one
Caso 4: Variazione della velocita durante
il funzionamento
Caso 5: Cambio del senso di rotazione
Caso 6: Riconoscimento dell’errore

EL TIEMPO DE IMPULSO DEBE SER DE
G) AL MENOS 10 MS.
Caso 1: Arranque y parada
Caso 2: Arranque y parada si la senal de
arranque sigue presente
Caso 3: Caida de la senal de habili-
tacion
Caso 4: Cambio de velocidad durante el
funcionamiento

Caso 5: Cambio del sentido de giro
Caso 6: Confirmacion de error

O TEMPO DE PULSO DEVE SER DE PELO
MENOS 10MS.

Caso 1: Inicio e paragem

Caso 2: Iniciar e parar se o sinal de
inicio ainda estiver presente

Caso 3: Queda do sinal de activagao
Caso 4: Mudanca de velocidade durante
a operagéo

Caso 5: Mudanca de direcgao de
rotacao

Caso 6: Reconhecer erro

11
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Achtung!

Unbedingt lesen!

Diese Information ist sehr wichtig
fur die Funktionsgewahrleistung
des Produktes. Bei Nichtbeachten
kann ein Defekt die Folge sein.

Sicherheitshinweis / Warnung
Diese Information dient zum Erlan-
gen eines sicheren Betriebes. Bei
Nichtbeachten ist die Sicherheit fur
den Bediener nicht gewahrleistet.

Information

Diese Information dient zum gu-
ten Verstandnis der Funktion des
Produktes. Dadurch lasst sich die
volle Leistungsfahigkeit des Pro-
duktes ausschopfen.

Betriebsanleitung
Vor Inbetriebnahme des Produktes
Betriebsanleitung lesen.

Schutzbrille und Gehorschutz
Schutzbrille und Gehdrschutz tra-
gen.

Entsorgung
Umweltfreundliche Entsorgung.

Netzstecker
Vor jedem Arbeiten an der Maschi-
ne Netzstecker ziehen.

NANC A

Attention !

A lire impérativement!

Cette information est trés impor-
tante pour la garantie de fonc-
tionnement du produit. La non
observation peut entrainer une
défectuosite.

Indication relative a la sécurité /
Avertissement

Cette information sert a permettre
une utilisation sdre. En cas de non
observation, la sécurité de I'utilisa-
teur n'est pas garantie.

Information

Cette information sert a la com-
préhension du fonctionnement du
produit. Par cela, la pleine capa-
cité de fonctionnement du produit
pourra étre exploitée.

Dossier technique
Lire le dossier technique avant la
mise en service.

Lunettes de protection et protec-
tion de l'ouile

Porter des lunettes de protection et
une protection de l'ouie.

Elimination
Elimination favorable a I'environne-
ment.

Fiche du secteur
Avant tout travail sur la machine,
retirer la fiche du secteur.

Attention!

Make sure to read!

This information is very important
for ensuring correct operation of
the product. Failure to observe this
information can result in a defect.

Note on safety / Warning

This information serves to achieve
safe operation. Failure to observe
this information may compromise
the operator's safety.

Information

This information serves for a good
understanding of the operation of
the product, thereby permitting full
exploitation of the operational po-
tential of the product.

Technical Document
Read the technical document prior
to commissioning.

Safety glasses and ear protection
Wear safety glasses and ear pro-
tection.

Disposal
Friendly-to-the-environment  dis-
posal.

Power connector

Before any work is carried out on
the machine, disconnect the pow-
er connector.



Attenzione!

Da leggere assolutamente!

Questa informazione & molto importante
per il mantenimento della funzionalita del
prodotto. In caso di non osservanza pos-
sono prodursi dei difetti.

Indicazione relativa alla sicurezza / Av-
vertimento

Questa informazione serve al raggi-
ungimento di un esercizio sicuro. In
caso di inosservanza, la sicurezza
dell'utilizzatore non € garantita.

Informazione

Questa informazione serve ad una cor-
retta comprensione delle funzioni del
prodotto. In questo modo & possibile
sfruttare pienamente le potenzialita del
prodotto.

Manuale tecnico
Prima della messa in funzione del pro-
dotto, leggere il manuale tecnico.

Occhiali di
dell'udito
Portare gli occhiali di protezione e la pro-
tezione dell‘udito.

protezione e protezione

Smaltimento
Smaltimento rispettoso
dell'ambiente.

Presa di rete
Prima di ogni lavoro sulla macchina to-
gliere la presa di rete.

PANO

iAtencion!

iLéase imprescindiblemente!

Esta informacién es muy importante para
garantizar el funcionamiento del produc-
to. Si no se tiene en cuenta se pueden
producir defectos o averias.

Indicacion relativa a la seguridad / Ad-
vertenica

Esta informacién es muy importante
para garantizar un uso seguro del pro-
ducto. Si se ignora, no esta garantizada
la seguridad del usuario.

Informacién

Esta informacion sirve para comprender
el funcionamiento del producto. Ello per-
mite aprovechar al maximo sus presta-
ciones.

Documentacion técnica
Leer la documentacion técnica antes de
poner en servicio el producto.

Proteccién visual y acUstica
Usar gafas y proteccion acustica.

Gestion de residuos
Eliminar los residuos sin contaminar el
medio ambiente.

Enchufe de red
Desconectar el enchufe de la red eléc-
trica.

Atengao!

A ler impreterivelmente!

Esta informacéo é extremamente impor-
tante para a garantia de funcionamento
do produto. A sua nao observancia pode
ocasionar uma avaria.

Indicagoes relativas a Seguranga / Aviso
Esta informagao serve para alcangar
uma operagao segura. A sua nao obser-
vancia pode comprometer a seguranca
do operador.

Informacao

Esta informacdo permite a boa com-
preensao do funcionamento do produto
de modo a que se possa explorar a sua
plena capacidade de funcionamento.

Manual de Instrugoes
Ler o manual de Instrucdes antes de pro-
ceder ao arranque inicial.

Protecgéo visual e acustica
Usar 6culos e dispositivos de protecgao
acustica.

Eliminacéao
Eliminacéo respeitadora do meio ambi-
ente.

Ficha de conexao a rede

Antes de qualquer trabalho na maquina,
retirar a ficha da tomada.

13
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11 ALLGEMEINE SICHERHEITSTECHNISCHE HINWEI-
SE

Diese Betriebsanleitung gilt fur den Power-Hub.
Nur qualifiziertes Personal darf den Power-Hub
handhaben.

Der Arbeitsbereich der unvollstandigen Maschine muss

frei und gegen

unerlaubten Zutritt abgesichert sein.

1.2 BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Die unvollstandige Maschine ist vorgesehen fur die An-
steuerung von SUHNER Roboterwerkzeugen mit Servo-
motor in einer Roboterzelle.

Die unvollstandige Maschine darf nur in nicht-explosi-
onsgefahrdeter Umgebung, in der sich keine brennbaren
Flussigkeiten, Gase oder Staube befinden, verwendet
werden!

Die unvollstandige Maschine muss in trockener Umge-
bung, von der Witterung und Flussigkeiten geschutzt be-
trieben werden.

1.3 NICHT BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG
Alle andern als unter Pkt. 1.2 beschriebenen Ver-
A wendungen gelten als nicht bestimmungsgemas-
se Verwendung und sind deshalb nicht zulassig.
1.4  EINBAUERKLARUNG (ORIGINAL)
Hiermit erklart der Hersteller SUHNER Schweiz AG, In-
dustriestrasse 10, CH-5242 Lupfig, der unvollstandigen
Maschine (Typ und Serien-Nr. siehe Rlckseite) dass
folgende grundlegenden Anforderungen der Richtlinie
2006/42/EG nach Anhang | zur Anwendung kommen
und eingehalten werden: 1.1.2/11.3/115/121/1.22
/1.23/1.51/1.6.1 Fur die unvollstandige Maschine wur-
de eine technische Dokumentation nach Anhang VIl der
Maschinenrichtlinie erstellt. Dokumentbevollmachtigte:
M. Maglione. Autorisierten Stellen wird auf begrindetem
Verlangen die technischen Dokumentationen in Papier-
oder elektronischer Form zur Verfugung gestellt. Diese
unvollstandige Maschine darf nur dann in Betrieb genom-
men werden, wenn festgestellt wurde, dass die Maschine,
in welche die unvollstandige Maschine eingebaut wurde,
den Bestimmungen der Maschinenrichtlinie entspricht.
CH-Lupfig, 08/2023. L
M. Maglione/Divisionsleiterin
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21  SICHERHEITSHINWEISE ZUR INBETRIEBNAHME

Vor jeglichen Arbeiten am Power-
A Hub ist sicherzustellen, dass die-
ser an keiner Energiequelle ange-
schlossen ist.
Die Integration und der sichere Betrieb der Komponenten
in der Maschine sind vom Betreiber zu gewahrleisten.
Nach dem Transport sind alle elektrischen und mecha-
nischen Verbindungen auf Beschadigung und Selbstlo-
ckerung zu Uberprifen und nétigenfalls in Ordnung zu
bringen.
Der Einbau ist so vorzusehen, dass der Power-Hub in
oder an der Roboterzelle so montiert wird, dass alle er-
forderlichen Arbeiten am Power-Hub gefahrenfrei ausge-
fuhrt werden kénnen.
Der Einbau ist so vorzusehen, dass die Luftzufuhr an den
Power-Hub gewahrleistet ist.
Der Elektroanschluss muss durch eine Fachperson den
Ortlichen Vorschriften entsprechend ausgefuhrt werden.
Die ortlichen Erdungsvorschriften sind zu beachten, ent-
sprechend auszufihren und zu kontrollieren.
Die Konfiguration der Ein- und Ausgange bei Verwendung
des Reglers ist vor dem ersten Start der unvollstandige
Maschine mit dieser Betriebsanleitung zu Uberprifen
und gegebenenfalls anzupassen. Es diirfen keine Ande-
rungen am Regler vorgenommen werden.

2.2 MONTAGEANLEITUNG

Die Montage der unvollstandigen Maschine muss

zu zweit durchgefuhrt werden.
2.21 BEFESTIGUNG

Der Power-Hub kann Uber die 4 Befestigungslécher mon-
tiert werden (1).



2.2.2 KABELEINFUHRUNG

Loch-@ 9.0mm (1): z.B. fur I/O Kabel

Loch-@ 12.0mm (2): z.B. fir Motorkabel

Loch-@ 6.0mm (3): z.B. fur Sensor/Aktorkabel, Netzwerk-
kabel

FUr Netzkabel zusatzliche Kabelverschraubung verwen-
den.

2.3 LEISTUNGSDATEN

Anschlussspannung 3x400Vac
Netzfrequenz 50/60Hz
Max. Vorsicherung 20A
IP-Schutzart IP54
Gewicht (0000) 18.7kg

2.4 NETZANSCHLUSS
Die Einspeisung kann ein- oder dreiphasig erfolgen, ab-
hangig ob der Regler vorhanden ist.

2.41 ANSCHLUSS OHNE REGLER

X1.1 Neutralleiter
X1.2 Phase 1 (L1)
X1.5 Erdleiter

2.4.2 ANSCHLUSS MIT REGLER

X1 Neutralleiter
X1.2 Phase 1 (L1)
X1.3 Phase 2 (L2)
X1.4 Phase 3 (L3)
X1.5 Erdleiter

Ein EMC-Filter auf der Seite Netzleistungsversorgung ist
im Regler integriert.

2.5 STO ANSCHLIESSEN

Der STO muss angeschlossen werden, um einen sicheren
Betrieb gewahrleisten zu kénnen. Die Steuerspannung
des STO betragt 24Vdc. Ist der STO-Sicherheitskreis ge-
offnet, aktiviert dies den STO-Modus und der EFC-02 wird
von der 48Vdc Spannungsversorgung getrennt. Um den
Regler und der EFC-02 getrennt voneinander abschalten
zu kdnnen, mussen die Bricken zwischen den Klemmen
X2.1/ X2.2 und X2.4/X2.5 entfernt werden.

Unter der Voraussetzung, dass keine Gefahr besteht, kon-
nen die Brlucken fur Testzwecke zwischen X2.2/X2.3 und
X2.5/X2.6 gesetzt werden.

X21 STO1 (Kanal1) Regler
X2.2 STO1 (Kanal 1) EFC-02
X2.3 24Vdc
X2.4 STO2 (Kanal 2) Regler
X2.5 STO2 (Kanal 2 )EFC-02
X2.6 24Vdc

2.6 ANSTEUERUNG REGLER (I/O)

Uber die Eingange IN1 — IN5 kénnen 24Vdc Signale an
den Regler gesendet werden, um die entsprechende Ak-
tion ausfuhren zu kdnnen.

X3.1 IN1 — Freigabe
X3.2 IN2 — Start
X3.3 IN3 — Stopp
X3.4 IN4 — Drehrichtungswechsel
X3.5 IN5 — Fehler quittieren

Die Drehzahl kann Uber den analogen Eingang (0 bis
10Vdc) gewahlt werden.

X3.6 Al — Drehzahl
X3.7 AGND
Die Ausgange OUT1 — OUT3 vom Regler kénnen Uber
das Anschliessen einer externen Spannung an X3.8 er-
mittelt werden.

X3.8 Externe 24Vdc
X3.9 OUT1 — Fehler
X3.10 OUT2 — Motor freigeben
X3.11 OUT3 — Motor in Betrieb
X312 Nicht belegt
X313 Nicht belegt
X3.14 Nicht belegt

2.7 X4 EFC-02 SPANNUNGSVERSORGUNG AN-
SCHLIESSEN

X4.1

X4.2

48Vdc (2.5A) — braun
0Vdc — weiss

2.8 MOTORKABEL ANSCHLIESSEN

Beim Anschliessen des SUHNER Power-Hubs an den
Servomotor muss auf der Power-Hub-Seite das mitgelie-
ferte Motorkabel verwendet werden.

Kontaktflache des Motorkabelschirms an der Schirm-
klemme montieren und mit einem Kabelbinder fixieren.
Die Erdung des Motorkabels an der PE-Klemme an-
schliessen.

17
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X9 Motoranschluss
X911 Motor Phase 1 (U)
X9.2 Motor Phase 2 (V)
X9.3 Motor Phase 3 (W)
X9.6 Muss mit X9.7 verbunden werden (Int. R)
X9.7 Muss mit X9.6 verbunden werden (Int. R)

2.8.1 MOTORTEMPERATURSENSOR

X1 Feedback Schnittstelle
D-Sub 15 Buchse fur Motortemperaturtiberwachung

2.9 EFC-02 KOMMUNIKATION ANSCHLIESSEN

Das Netzwerkkabel vom EFC-02 wird am Switch 8A1 an-
geschlossen. Port frei wahlbar.

Der Schirm des Netzwerkkabels kann zusatzlich geerdet
werden. Dazu die Schirmklemme verwenden.

210 FELDBUS

Die folgenden Feldbusse werden unterstitzt:

Modbus TCP / Profinet IO / EtherCAT / EtherNet/IP / Pro-
fibus DP / DeviceNet

Maximale Anzahl EFC-02 im Netzwerk:

Modbus TCP: abhangig vom Netzwerk des Kunden
Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / DeviceN.: 10 EFC-02
Profibus DP: 8 EFC-02
Jeder EFC-02 Parameter entspricht 2 Bytes.

Die Byte-Reihenfolge ist Big-Endian (MSB zuerst).
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2.10.1 ANSCHLUSS

Der Feldbusadapter 8A2 fur Profinet 10, EtherCAT und

EtherNet/IP wird wie folgt angeschlossen (X-Bezeich-

nungen am Feldbusadapter):

X2 Kundenseitiger Feldbus

X3 Modbus-Verbindung zwischen
X3 IN / CHO und Switch 8A1

Der Feldbusadapter 8A2 fur Profibus DP und DeviceNet
wird wie folgt angeschlossen (X-Bezeichnungen am Feld-
busadapter):

X2 Modbus-Verbindung zwischen
X2 IN / CHO und Switch 8A1
X3 Kundenseitiger Feldbus

2.10.2 KONFIGURATION

Auf dem Webinterface des EFC-02 muss beachtet wer-
den, dass der Parameter «Data Origin» auf «Fieldbus»
eingestellt ist. Ansonsten bei «New Value» Fieldbus aus-
wahlen und Submit anwahlen.
Die Datei fur die Ubergeordnete Steuerung (GSD, EDS
usw.) mit den enthaltenen Informationen Uber die gerate-
spezifischen Parameter kann unter folgendem Link herun-
tergeladen werden: https://www.hilscher.com/de/service-
support/downloads — Gateway Solution DVD fur netTAP.
Im Ordner «Gateway Solutions DVD» sind die Dateien un-
ter den folgenden Unterordner enthalten:
Gateway_Solutions_ DVD_2021-05-1\Firmware, EDS,
Examples, Webpages\Firmware & EDS\ —
- netTAP151\DeviceDescription

- PNS — Profinet 10

- ECS — EtherCAT

- EIS — EtherNet/IP
- netTAP 100\DeviceDescription

- PROFIBUS — Profibus DP

- DeviceNet — DeviceNet

Mopsus TCP
Die Parameterdaten fur die Kommunikation mit Modbus
TCP kann vom EFC-02 Manual entnommen werden.



PROFINET IO

Station name: nt151repns

DeviCENET
Die MAC-ID kann Uber die Adressschalter, sieche X1 am

GERATE |ADRESSIERUNG EFC|SLoT| EIN- + AUSGANGE Feldbusadapter 8A2 definiert werden. Der Wertebereich
| EFC.02 192.168.1.22 120 bytes input ist von O bis 65.
' £55.255.255.0 2 |20 bytes output Baud rate: 500kBits/s
192168123 3 |20 bytes input Falls sich der Feldbusadapter am Ende des Device-
2. EFC-02 555 055 955 () 4 |20 bytes output Net-Netzwerkes befindet, ist das Anschliessen eines
1921681 24 5 |20 bytes input Abschlusswiderstandes von 1200hm  kundenseitig
3. EFC-02 205 2552550 6 |20 bytes output auszufiihren. Beim Feldbusadapter kann kein Abschluss-
rorlautond bis — widerstand «aktiviert> werden. Abschlusswiderstand (120
" 192 P 79 120 bytos mput Ohm) an den Netzwerkenden beachten.
EFC-02
255.259.2550 20 |20 bytes output Anschlussbelegung Klemme X3:
ETHERCAT
GERATE |ADRESSIERUNG EFC|SLoT| EIN- + AUSGANGE
192.168.1.22 1 [1-20 byte i t
1. EFC-02 ye npo
255.255.255.0 2 |1-20 byte output
192.168.1.23 1 |21-40 byte input
2. EFC-02
255.255.255.0 2 |21-40 byte output
192.168.1.24 1 |41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 2 141-60 byte output
fortlaufend bis...
10. 192.168.1.31 1 1181-200 byte input
EFC-02 |255.255.255.0 2 |181-200 byte output
ETHERNET/IP
Die IP-Adresse des Feldbusadapters auf der Seite Ether- | [ ki emvie SIGNAL BESCHREIBUNG
Net/IP kann nur Uber DHCP konfiguriert werden. X31 CAN GND (V-) | DeviceNet-Bezugspotential
GERATE [ADRESSIERUNG EFC|SLOT| EIN- + AUSGANGE X3.2 CAN L CAN Low-Signal
1 EFC-02 192.168.1.22 0 [1-20 byte input X3.3 SHLD Schirm
255.255.255.0 0 |1-20 byte output X3.4 CAN H CAN High-Signal
o EFC-0p 22168123 0 _|21-40 byte input 3.5 Vi +24Vdc DeviceNet Spannungs-
' 255.255.255.0 0 |[21-40 byte output ' versorgung
192.168.1.24 0 [41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 0 |41-60 byte output
fortlaufend bis GERATE |ADRESSIERUNG EFC|SLOT| EIN- + AUSGANGE
10. 192.168.1.31 0 [181-200 byte input 1 EFC-0p 22168122 Poll]1-20 byte input
EFC-02 [255.255.255.0 0 |181-200 byte output 255.255.2550 | Poll|1-20 byte output
5 EFC-02 192.168.1.23 Poll | 21-40 byte input
PROFIBUS DP o , ' 255.255.255.0 | Poll| 21-40 byte output
Die Stationsadresse kann Uber .dl.e Adressschalter, siehe | o= et
)81 amhfeltdbusgcégp;e; 8A2 definiert werden. Der Werte- 0. 192168131 Poll [ 181-200 byte input
RS PN R EFC-02  [255.255.255.0 | Poll[181-200 byte output
GERATE |ADRESSIERUNG EFC|SLoT| EIN- + AUSGANGE
192.168.1.22 1 |20 bytes input
1. EFC-02
255.255.255.0 2 |20 bytes output
192.168.1.23 3 |20 bytes input
2. EFC-02
255.255.255.0 4 |20 bytes output
192.168.1.24 5 |20 bytes input
3. EFC-02
255.255.255.0 6 |20 bytes output
fortlaufend bis...
192.168.1.29 15 |20 bytes input
8. EFC-02
255.255.255.0 16 |20 bytes output
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3.1 DREHZAHLBEREICH
Al-SIGNAL | MoToR N086 | MoTor LN0O86 | MoTor LN098
ov Orpm Orpm Orpm
10vdc 10000rpm 5000rpm 2400rpm

Mit der Analogspannung 0 bis 10V kann die Motordreh-
zahl beliebig zwischen 0 und Maximaldrehzahl eingestellt
werden.Mit Signal X3.4 (IN4) kann die Drehrichtung ge-
wahlt werden. Der Drehrichtungswechsel erfolgt gemass
Fall 5 (siehe I/O Zeitablaufdiagramm).
Beschleunigung/Verzdgerung: 500ms

Aufgrund der Warmeentwicklung wird empfohlen den
Motor NO86 im Dauerbetrieb (S1) nur bis 7000rpm zu be-
treiben.

3.2 REGLER LED-ANZEIGE

STATUS

@ FeHierR BESCHREIBUNG

Aus

Blinkend
(250ms Ein/
250ms Aus)

kein Fehler Regler ist bereit

Die Spannungsver-
sorgung (Leistungskreis)
fehlt

Fehler ausgeldst

Regler deaktiviert

AOK-Relaiskontakt
geoffnet

Unterspannung

Maogliche Fehler:

Motortemperatursensor
nicht angeschlossen

24Vdc Spannungsver-
sorgung (Steuerkreis) zu
niedrig / hoch

MotorUberhitzung
Kurzschluss

Ein Fehler

® Run STATUS

Blinkend / Ein

Regler betriebsbereit

3.3 WERKZEUGWECHSEL

Der eingeschaltete Regler generiert einen Fehler, wenn
die Motortemperatursensor-Verbindung getrennt wird.
Bei Werkzeugwechsel somit wie folgt vorgehen: Motor
stoppen — Motor deaktivieren — Werkzeug wechseln —
Fehler quittieren — prafen, ob kein Fehler vorhanden ist
— Motor aktivieren — Motor starten.
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41 VORBEUGENDE INSTANDHALTUNG

Sobald Wartungs- oder Instandsetzungs-

A arbeiten durchgefuhrt werden, unvollstan-

dige Maschine von der Energieversorgung

trennen, 5 Minuten warten und gegen unbeabsichtigtes
Einschalten sichern (z.B. Vorhangeschloss anbringen).

Wenn die Vliesfiltermatten (1) (120x120x12mm) im Aus-
trittsfilter stark verschmutzt sind oder nach 2000 Betriebs-
stunden, mussen diese ausgetauscht werden.

4.2 STORUNGSBEHEBUNG
Kontaktieren Sie bei Stérungen eine autorisierte SUHNER
Kundendienststelle.

4.3 REPARATUR

Sollte die unvollstandige Maschine, trotz sorgféltiger Her-
stellungs- und Prufverfahren, einmal ausfallen, ist die Re-
paratur von einer autorisierten SUHNER Kundendienst-
stelle ausfuhren zu lassen.

Power-Hub WXOKKXXIXX |

FOROCR K XXX,
50/60 Hz, max. 204

Made in Switzerfand

SUHNER Schweiz AG
- CH-5242 Lupfig

Bei Fragen an den Hersteller, Seriennummer und Version
der unvollstandige Maschine bereit halten.

4.4  GARANTIELEISTUNG
Fur Schaden/Folgeschaden wegen unsachgemasser
Behandlung, nicht bestimmungsgemasser Verwendung,



nicht Einhalten der Instandhaltungs- und Wartungsvor-
schriften sowie Handhabung durch nicht autorisierte Per-
sonen besteht kein Anspruch auf Garantieleistung. Be-
anstandungen kdnnen nur anerkannt werden, wenn die
unvollstandige Maschine unzerlegt zurickgesandt wird.

4.5 LAGERUNG

Temperaturbereich: -15°C bis +50°C

Max. relative Luftfeuchtigkeit: 90% bei +30°C, 65% bei
+50°C

4.6 ENTSORGUNG / UMWELTVERTRAGLICHKEIT
Die unvollstdndige Maschine besteht aus Materialien, die
einem Recylingprozess zugefuhrt werden kénnen.
Unvollstandige Maschine vor der Entsorgung unbrauch-
bar machen.

Unvollstandige Maschine nicht in den Mall werfen.
HGeméSS nationalen Vorschriften muss diese unvoll-
mmmm standige Maschine einer umweltgerechten Wieder-
verwertung zugefuhrt werden.
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11 INSTRUCTIONS GENERALES DE SECURITE
Ce dossier technique est valable pour le dispositif Power-
Hub.
Seul le personnel qualifié peut opérer sur le dispo-
sitif.
La zone de travail de la machine incompléte doit
étre dégagée et sécurisée contre les acces non autorisés.

1.2 UTILISATION CONFORME A LA DESTINATION

La machine incompléte est destinée a la commande des
outils de robot a servomoteur SUHNER dans une cellule
robotisé.

La machine incompléte ne doit étre utilisée que dans un
environnement non explosif, dans lequel il n'y a pas de
liquides, de gaz ou de poussieres inflammables!

La machine incompléete doit étre exploitée dans un envi-
ronnement sec, protégé des intempéries et des liquides.

1.3 UTILISATION CONTRAIRE A LA DESTINATION
Toutes les applications autres que celles décrites
au point 1.2 sont a considérer comme contraires a
la destination et ne sont donc pas admissibles.

1.4 DECLARATION D INCORPORATION
Par la présente, le fabricant SUHNER Schweiz AG, Indus-
triestrasse 10, CH-5242 Lupfig, de la machine incomplete
(voir au dos le type et le numéro de série) déclare que les
exigences essentielles suivantes de la directive 2006/42/
CE sont appliquées et respectées selon l'annexe | : 1.1.2,
11.3, 115, 1.21, 1.22, 1.3.7, 1.3.8.1, 1.561, 1.5.4 et 1.6.1.
Une documentation technique conforme a I'annexe VI
de la directive Machines a été congue pour la quasi-ma-
chine. Fondé de pouvoir : M. Maglione. Les documents
techniques seront communiqués aux organismes autori-
sés sur demande motivée sous forme papier ou électro-
nique. La machine incomplete décrite n'a le droit d'étre
mise en service que lorsque la machine mere de laquelle
elle a été incorporée répond elle aussi aux exigences de
la directive Machines. CH-Lupfig, 08/2023.
M. Maglione/Chef de division

A KRN
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21 (CONSIGNES DE SECURITE POUR LA MISE EN

SERVICE
@ A Hub, il convient de s'assurer que
celui-ci n'est branché sur aucune
source d'énergie. Lintégration et le fonctionnement sdr
des composants dans la machine doivent étre assurés
par I'exploitant.
Apres le transport, vérifiez si toutes les connexions élec-
triques et mécaniques ne sont pas endommagées et
desserrées et si nécessaire, les remettre en état.
Installer le Power-Hub dans ou sur la cellule robotisée de
sorte qu'il soit possible de réaliser tous les travaux néces-
saires sur le Power-Hub sans danger. Prévoir 'installation
de sorte que le Power-Hub puisse étre alimenté en air.
Le raccordement électrique doit étre réalisé par un pro-
fessionnel conformément aux réglementations locales.
Les réglementations locales de mise a la terre doivent étre
respectées, exécutées en toute conformité et contrélées.
Lors de I'utilisation du régulateur, vérifier la configura-
tion des entrées et des sorties avant la premiére mise en
marche de la machine incomplete a l'aide du présent
mode d’emploi, et ajuster la configuration si nécessaire.
Ne pas modifier le régulateur.

Avant tous travaux sur le Power

2.2

2.2.1 FIXATION

INSTRUCTIONS DE MONTAGE
Le montage de la machine incompléte doit étre
réalisé par deux personnes.

=\4
Le Power-Hub peut étre monté a l'aide des 4 trous de
fixation (1).




2.2.2 INSERTION DES CABLES

Trou de 9,0 mm de diametre (1) : pour le cable d’entrée/
sortie, par ex.

Trou de 12,0 mm de diametre (2) : pour le cable moteur,
par ex.

Trou de 6,0 mm de diametre (3) : pour le cable de capteur/
d’actionneur ou le cable réseau, par ex.

Utiliser un presse-étoupe supplémentaire pour le céable
réseau.

2.3 PERFORMANCES

Tension de raccordement 3x400V AC
Fréquence réseau 50/60Hz
Fusible de puissance max. 20 A
Indice de protection IP54
Poids (0000) 18.7kg

2.4 BRANCHEMENT RESEAU
L'alimentation peut étre monophasée ou triphasée en
fonction la présence ou non du régulateur.

2.4.1 RACCORDEMENT SANS REGULATEUR

X1.1 conducteur neutre
X1.2 phase 1 (L1)
X1.5 conducteur de terre

2.4.2 RACCORDEMENT AVEC REGULATEUR

X1.1 conducteur neutre
X1.2 phase 1 (L1)
X1.2 phase 2 (L2)
X1.2 phase 3 (L3)
X1.5 conducteur de terre

Un filtre EMC est intéegré dans le régulateur du coté de
I'alimentation en puissance secteur.

2.5 RACCORDEMENT STO

Le STO doit étre raccordé afin d’assurer une exploitation
en toute sécurité. La tension de commande du STO est
de 24 V DC. Si le circuit de sécurité STO est ouvert, le
mode STO est activé et 'EFC-02 est séparé de I'alimenta-
tion en tension 48 V DC. Pour pouvoir arréter le régulateur
et 'EFC-02 indépendamment I'un de l'autre, enlever les

ponts entre les bornes X2.1/X2.2 et X2.4/X2.5.
A condition qu'il n'y ait pas de danger, les ponts peuvent
étre placés entre X2.2/X2.3 et X2.5/X2.6 a des fins de test.

X2.1 STO1 (canal 1) régulateur
X2.2 STO1 (canal 1) EFC-02
X2.3 24Vdc
X2.4 STO2 (canal 2) régulateur
X2.5 STO2 (canal 2) EFC-02
X2.6 24Vdc

2.6 COMMANDE DU REGULATEUR (ENTREE/SORTIE)
Les entrées IN1 — IN5 permettent d’envoyer des signaux
24 V DC au régulateur afin de réaliser les actions corres-

pondantes.

X3.1 IN1 — Validation
X3.2 IN2 — Démarrage
X3.3 IN3 — Arrét
X3.4 IN4 — Changement de sens de rotation
X3.5 IN5 — Valider I'erreur

La vitesse de rotation peut étre sélectionnée via l'entrée
analogique (0 a 10V DC).

X3.6 Al — Vitesses de rotation
X3.7 AGND
Les sorties OUT1 — OUT3 du régulateur peuvent étre dé-
terminées en connectant une tension externe a X3.8.

X3.8 Externe 24V DC
X3.9 OUT1 — Erreur
X3.10 OUT2 — Valider le moteur
X3.11 OUT3 — Moteur en cours d’exploitation
X312 Non affectée
X313 Non affectée
X3.14 Non affectée

2.7 X4 EFC-02 RACCORDER LALIMENTATION
ELECTRIQUE

X4 48V DC (2,5 A) — brun

X4, 20V DC — blanc

2.8 RACCORDEMENT DU CABLE MOTEUR

Utiliser le cable moteur livré cété Power-Hub pour rac-
corder le Power-Hub SUHNER au servomoteur. Monter
la surface de contact de la gaine du cable moteur sur
la borne de blindage et la fixer a l'aide d’'un serre-céble.
Raccorder la mise a la terre du cable moteur a la borne
PE.
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X9 Raccordement moteur
X911 Moteur phase 1 (U)
X9.2 Moteur phase 2 (V)
X9.3 Moteur phase 3 (W)
X9.6 Doit étre connecté a X9.7 (Int. R)
X9.7 Doit étre connecté a X9.6 (Int. R)

2.8.1 CAPTEUR DE TEMPERATURE MOTEUR

X1 Interface de feedback
Connecteur D-Sub 15 pour la surveillance de la tempéra-
ture du moteur.

2.9 CONNECTER L'EFC-02 COMMUNICATION
Connecter le céble réseau de I'EFC-02 au commutateur
8A1. Le port peut étre choisi librement. La gaine du céble
réseau peut également étre mise a la terre a I'aide d'une
borne de blindage.

210 Bus DE cHAMP

Les bus de champ suivants sont compatibles :

Modbus TCP / Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / Pro-
fibus DP / DeviceNet

Nombre maximum d‘EFC-02 dans le réseau :

Modbus TCP: dépend du réseau du client
Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / DeviceN.: 10 EFC-02
Profibus DP: 8 EFC-02
Chaque parametre EFC-02 correspond a 2 bytes.

Lordre des bytes est Big-Endian (MSB en premier).
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2.10.1 RACCORD

Connecter I'adaptateur de bus de champ 8A2 pour Profi-
net 10, EtherCAT et EtherNet/IP comme suit (désignations
X sur I'adaptateur de bus de champ) :

X2 Bus de champ coté client
X3 Raccord Modbus entre X3 IN / CHO et commutat. 8A1

L'adaptateur de bus de champ 8A2 pour Profibus DP et
DeviceNet est raccordé comme suit (désignations X sur
I'adaptateur de bus de champ) :

X2 Raccord Modbus entre X2 IN / CHO et commutat. 8A1
X3 Bus de champ coté client

2.10.2 CONFIGURATION

Veiller a ce que le parametre « Data Origin » soit régle
sur « Fieldbus » dans l'interface Web de 'EFC-02. Sinon,
sélectionner le bus de champ sous « New Value » puis
cliquer sur « Submit ».
Le fichier pour le systeme de commande en amont (GSD,
ESD, etc.) avec les informations qu'il contient sur les
parameétres spécifiques a l'appareil peut étre téléchargé
au lien suivant : https://www.hilscher.com/de/servicesup-
port/downloads — Gateway Solution DVD fur netTAP.
Le dossier « Gateway Solutions DVD » contient les fichiers
dans les sous-dossiers suivants :
Gateway Solutions DVD 2021-05-1\Firmware, EDS,
Examples, Webpages\Firmware & EDS\ —
- netTAP151\DeviceDescription

- PNS — Profinet 10

- ECS — EtherCAT

- EIS — EtherNet/IP
- netTAP 100\DeviceDescription

- PROFIBUS — Profibus DP

- DeviceNet — DeviceNet

Mobsus TCP
Pour les données des parametres pour la communication
avec Modbus TCP, lisez le manuel de I'EFC-02.



PROFINET IO

Station name: nt151repns

DeviCENET

Le MAC-ID peut étre défini via les commutateurs

(2]
(]
(34
c
©
—
LL

DisposiTiIFs| ADRESSAGE EFC [SLoT| ENTREES + SORTIES d‘adresse, voir X1 sur I‘adaptateur de bus de terrain 8A2.
| EFC.02 192.168.1.22 120 bytes input La plage de valeurs est de 0 & 65.
' £55.255.255.0 2 |20 bytes output Baud rate: 500kBits/s
192168123 3 |20 bytes input Si I'adaptateur de bus de terrain se trouve a la fin du re-
2. EFC-02 555 055 955 () 4 |20 bytes output seau DeviceNet, le raccordement d'une résistance de
192168104 5 |20 bytes input terminaison de 120 ohms doit étre effectué par le client.
3. EFC-02 255 255 255.0 6 |20 bytes output Aucune résistance de terminaison ne peut étre ,activée"
— — sur l'adaptateur de bus de terrain. Observer la résistance
continu jusqu’a... o .. )
, de terminaison (120 Ohm) aux extrémités du réseau.
10. 192.168.1.31 19 |20 bytes input
EFC-02  |255.255.255. 20 |20 byt tput , .
99.295.2550 0 |20 bytes outpu Affectation des connexions borne X3:
ETHERCAT
DisposiTIFs| ADRESSAGE EFC |SLOT| ENTREES + SORTIES
192.168.1.22 1 [1-20 byte i t
1. EFC-02 ye npo
255.255.255.0 2 |1-20 byte output
192.168.1.23 1 |21-40 byte input
2. EFC-02
255.255.255.0 2 |21-40 byte output
192.168.1.24 1 |41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 2 141-60 byte output
continu jusqu'a...
10. 192.168.1.31 1 1181-200 byte input
EFC-02  |255.255.255.0 2 |181-200 byte output
ETHERNET/IP
L'adresse IP de I'adaptateur de bus de champ c6té Ether- | [ gopne SIGNAL DESCRIPTION
Net/IP ne peut étre configurée que via DHCP. X31 | CAN GND (V-) | Potentiel de référence DeviceNet
DisposiTIFs| ADRESSAGE EFC |SLOT| ENTREES + SORTIES X3.2 CAN L CAN Low-Signal
1 EFC-02 192.168.1.22 0 |1-20 byte input X3.3 SHLD Shield
255.255.255.0 0 |[1-20 byte output X3.4 CAN H CAN High-Signal
o EFC-0p 22168123 0 _|21-40 byte input 3.5 Vi +24Vdc DeviceNet Alimentation
' 255.255.255.0 0 [21-40 byte output ' en tension
192.168.1.24 0 [41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 0 |41-60 byte output
continu jusqu'a DisposITIFS| ADRESSAGE EFC [SLOT| ENTREES + SORTIES
10. 192.168.1.31 0 [181-200 byte input 1 EFC-0p 22168122 Poll]1-20 byte input
EFC-02 [255.255.255.0 0 |181-200 byte output 255.255.2550 | Poll|1-20 byte output
5 EFC-02 192.168.1.23 Poll | 21-40 byte input
PROFIBUS D o ' 255.255.255.0 | Poll| 21-40 byte output
Ladres‘se de statloln peut e(tre définie via les commutg— continu Jusqu’a. .
t8eAu;S didress;e, v0|r(>j<1 sur Iladaptatel:r dj busode\terrgg T, 1921681 31 Poll | 181-200 byte input
8 Page de vaeurs ©st de 2 2% |eFc-02 [2552552550  |Poll181-200 byte output
DisposITIFS| ADRESSAGE EFC [SLOT| ENTREES + SORTIES
192.168.1.22 1 |20 bytes input
1. EFC-02
255.255.255.0 2 |20 bytes output
192.168.1.23 3 |20 bytes input
2. EFC-02
255.255.255.0 4 |20 bytes output
192.168.1.24 5 |20 bytes input
3. EFC-02
255.255.255.0 6 |20 bytes output
continu jusqu'a...
192.168.1.29 15 |20 bytes input
8. EFC-02
255.255.255.0 16 |20 bytes output
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3.1 PLAGE DE VITESSE DE ROTATION
SIGNAL Al | MoTEUR N086 [MoTEUR LN086|MoTEUR LN098
ov Orpm Orpm Orpm
10vdc 10000rpm 5000rpm 2400rpm

La tension analogique de 0 a 10 V permet de régler la
vitesse de rotation a une valeur quelconque entre 0 et le
maximum. Le signal X3.4 (IN4) permet de sélectionner
le sens de rotation. Le changement de sens de rotation
est réalisé conformément au cas 5 (voir le diagramme de
synch. E/S). Accélération/ralentissement : 500 ms

En raison du dégagement de chaleur, il est recommandé
de ne faire fonctionner le moteur NO86 en continu (S1)
que jusqu‘a 7000rpm.

3.2 AFFICHAGE LED DU REGULATEUR

@ ErreuR ETaT DESCRIPTION
Eteinte Aucune erreur Le régulateur est prét
Clignote Lalimentation en tension

Sous tension (circuit de puissance) est

manguante.

(allumé 250ms/
éteinte 250ms)

Erreur survenue
Régulateur désactive

Contact de relais AOK
ouvert

Erreur possible :

Capteur de température
moteur non raccordé

Allumée Erreur

Alimentation en tension
24V DC (circuit de com-
mande) trop élevee/faible

Surchauffe du moteur
Court-circuit

® RN ETaT

Régulateur prét a fonction-

Clignote/Allumée
ner

3.3 CHANGEMENT D'OUTILS

Le régulateur allumé génére une erreur lorsque la
connexion au capteur de température moteur est inter-
rompue. Veuillez procéder comme suit pour changer
doutil : Arréter le moteur — Désactiver le moteur —
Changer l'outil — Valider 'erreur — Vérifier qu'il n'y a plus
d'erreur — Activer le moteur — Démarrer le moteur.
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41 MAINTENANCE PREVENTIVE

Avant de procéder a des travaux de main-

A tenance ou de réparation, interrompre l'ali-

mentation électriqgue de la machine in-

complete , attendre 5 minutes et la sécuriser contre toute

remise en route involontaire (par ex. a l'aide d’'un cade-
nas).

Remplacer les nattes filtrantes en non-tissé (1) (120 x 120
x 12 mm) du filtre de sortie lorsqu’elles sont fortement
contaminées ou apres 2000 heures de fonctionnement.

4.2 DEPANNAGE
En cas de défauts, veuillez contacter un service apres-
vente SUHNER autorisé.

4.3 REPARATION

Si la machine incomplete devait présenter un défaut mal-
gré des processus de fabrication et de contrdles rigou-
reux, il y a lieu de faire exécuter la remise en état par un
atelier de service a la clientéle agrée par SUHNER.

Power-Hub WXKXKIXXIXX |

ORI K,
50/60 Hz, max. 204

Made in Switzerland

SUHNER Schweiz AG
- CH-5242 Lupfig

Pour toute demande aupres du fabricant, veuillez indiquer
le NO de série de la machine incompléte .

4.4 PRESTATION DE GARANTIE
Pour des dégats et dégats consécutifs résultants d'un



traitement inadéquat, d’une utilisation non conforme a la
destination, du non respect des prescriptions de main-
tenance et d'entretien, ainsi que de la manutention par
du personnel non autorisé, il n'existe aucune prétention
de garantie. Des réclamations ne peuvent étre reconnues
que si la téte multibroche est retournée non démontée.

4.5 ENTREPOSAGE
Plage de températures: -15°C a +50°C
Humidité de I‘air relative max.: 90% a +30°C, 65% a+50°C

4.6 ELMINATION / COMPATIBILITE ENVIRONNEMEN-
TALE
Cette machine incompléte est composée de matériaux
pouvant étre soumis a un processus de recyclage.
Rendre la machine incompléte inutilisable avant la remise
a une collecte de déchets.
Ne pas mettre la machine incompléte aux ordures.
ESelon les prescriptions nationales, cette machine
mmmm incompléte doit étre remise dans un centre d’élimi-
nation conforme a I'environnement.
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11 GENERAL NOTES ON SAFETY
This technical document is applicable for the Power-Hub
system.
The system may only be handled by personnel
who are qualified.
The partly completed machinery’s working area
must be unobstructed and secured against unauthorized
access.

1.2 USE FOR PURPOSES FOR WHICH IT IS INTENDED
The partly completed machinery is intended as a control
unit for SUHNER robotic tools with a servo motor, inside
a robot cell.
The partly completed machinery may only be used in a
non-explosive environment where there are no flammable
liquids, gases or dusts!
The partly completed machinery must be operated in a
dry environment, protected from the weather and from
liquids.
1.3 INCORRECT USE
All uses other than those described under section
1.2 are regarded as incorrect use and are there-
fore not admissible.

1.4 DECLARATION OF INCORPORATION

The manufacturer SUHNER Schweiz AG of Industri-
estrasse 10, CH-5242 Lupfig, hereby declares for the in-
complete machine (see reverse side for type and serial
no.) that the following fundamental requirements of the
Directive 2006/42/EC are applied and fulfilled in accord-
ance with Annex | 11.2, 1.1.3, 11.5, 1.2.1, 1.2.2, 1.3.7,
1.3.8.1, 1.51, 1.5.4, and 1.6.1. Technical documentation
was generated for the partly completed machinery in ac-
cordance with Annex VIl of the Machinery Directive. Docu-
ment Agent: M. Maglione. Authorised sites are provided
with this technical documentation in paper or electronic
form on justified request. Operation of this incomplete
machine is permitted only if it has been established that
the machine in which it has been installed complies with
the terms and conditions of the Machinery Directive. CH-
Lupfig, 08/2023. —
M. Maglione/Division manager
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21 SAFETY INSTRUCTIONS FOR COMISSIONING

Before any work is carried out on
@ A the Power-Hub, it must be ensured

that the system is not connected to
a power source. The operator must make sure that the
components are integrated and operate safely in the ma-
chine. After transport, all electrical and mechanical con-
nections must be examined for damage and loosening,
and any remedial measures taken.
The installation must be carried out so that the Power-Hub
is mounted in or at the robot cell in a manner that allows
all necessary work on the Power-Hub to be done without
danger. The installation must be carried out so that an air
supply to the Power-Hub is ensured.
Only a qualified person may connect the electrical power
supplies in accordance with the local regulations. The lo-
cal grounding regulations must be observed and imple-
mented, and this implementation inspected.
The configuration of the inputs and outputs when using
the governor must be checked in line with these operation
instructions and adjusted if necessary, before the partly
completed machinery is first started. No changes may be
made to the governor.

2.2 ASSEMBLY INSTRUCTIONS

Two persons must work together to mount the

partly completed machinery.
2.2.1 MOUNTING

~—__

=\4
The Power-Hub can be mounted using the 4 mounting
holes (1).




2.2.2 CABLE INLET

@ 9.0mm hole (1): e.g. for I/O cable

@ 12.0mm hole (2): e.g for motor cable

@ 6.0mm hole (3): e.g. for sensor/actuator cable, network
cable

Use additional cable screws for network cables.

2.3 RATING DATA

Supply voltage 3x400Vac
Mains frequency 50/60Hz
Back-up fuse maximum 20A
IP protection category IP54
Weight (0000) 18.7kg

2.4 POWER SuPPLY
The supply can be single-phase or three-phase, depend-
ing on whether the governor is present.

2.4.1 CONNECTION WITHOUT GOVERNOR

X1.1 Neutral conductor
X1.2. Phase conductor 1 (L1)
X1.5. Ground conductor

2.4.2 CONNECTION WITH GOVERNOR

X1.1 Neutral conductor
X1.2. Phase conductor 1 (L1)
X1.3. Phase conductor 2 (L2)
X1.4. Phase conductor 3 (L3)
X1.5. Ground conductor

An EMC filter on the power supply side is integrated into
the governor.

2.5 CONNECTION TO STO

The STO must be connected to ensure a safe operation.
The control voltage of the STO is 24Vdc. If the STO safety
circuit is open, the STO mode is activated and the EFC-02
is disconnected from the 48Vdc voltage supply. In order
to separately switch off the governor and the EFC-02, the
bridges between the terminals X2.1/X2.2 and X2.4/X2.5
must be removed.

Provided that there is no danger, the bridges can be set
between X2.2/X2.3 and X2.5/X2.6 for test purposes.

X2.1 STO1 (channel 1) governor
X2.2 STO1 (channel 1) EFC-02
X2.3 24Vdc
X2.4 STO2 (channel 2) governor
X2.5 STO2 (channel 2) EFC-02
X2.6 24Vdc

2.6 CONTROL OF GOVERNOR (I/Q)

Through the inputs IN1 - IN5, 24Vdc signals can be trans-
mitted to the governor in order to carry out the corre-
sponding action.

X3.1 IN1 — Permission
X3.2 IN2 — Start
X3.3 IN3 — Stop
X3.4 IN4 — Change rotation direction
X3.5 IN5 — Acknowledge error
The speed can be selected through the analog input (0
to 10Vdc).

X3.6 Al — Speed
X3.7 AGND

The outputs OUT1 — OUT3 of the governor can be deter-
mined by applying external voltage to X3.8.

X3.8 External 24Vdc
X3.9 OUT1 — Error
X3.10 OUT2 — Permission for motor
X3.11 OUT3 — Motor operational
X312 Not allocated
X313 Not allocated
X3.14 Not allocated

2.7 X4 EFC -02 CONNECT VOLTAGE SUPPLY
X4.1 48Vdc (2.5A) — brown
X4.2 0Vdc — white

2.8 (CONNECT MOTOR CABLE

When connecting the SUHNER Power-Hub to the servo
motor, the motor cable which was part of the delivery
must be used on the Power-Hub side. Mount the contact
plate of the motor cable shield to the shield clamp and fix
in place with a cable binder. Connect the ground conduc-
tor of the motor cable to the PE terminal.
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X9 Motor connection
X9.1 Motor phase conductor 1 (U)
X9.2 Motor phase conductor 2 (V)
X9.3 Motor phase conductor 3(W)
X9.6 must be connected to X9.7 (Int. R)
X9.7 must be connected to X9.6 (Int. R)

2.8.1 MOTOR TEMPERATURE SENSOR

X1 Feedback interface
D-sub 15 bush for monitoring the temperature of motor

2.9 CONNECT EFC-02 COMMUNICATION

Connect the network cable from EFC-02 to the switch
8A1. The port can be chosen as desired. The shield of
the network cable can also be grounded. Use the shield
clamp to do so.

210 FiELDBUS

There is support for the following fieldbuses:

Modbus TCP / Profinet IO / EtherCAT / EtherNet/IP / Pro-
fibus DP / DeviceNet

Maximum number of EFC-02s in the network:

Modbus TCP: depending on the customer’s network
Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / DeviceN.: 10 EFC-02
Profibus DP: 8 EFC-02
Each EFC-02 parameter corresponds to 2 bytes.

The byte sequence is big-endian (MSB first).
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2.10.1 CONNECTOR

The fieldbus adapter 8A2 for Profinet IO, EtherCAT and
EtherNet/IP is connected as follows (X-designations at
the fieldbus adapter)

X2 Fieldbus on customer side
X3  Modbus connection from X3 IN / CHO to switch 8A1

The 8A2 fieldbus adapter for Profibus DP and DeviceNet
is connected as follows (X designations on the fieldbus

adapter):
X2 Modbus connection from X2 IN / CHO to switch 8A1
X3 Fieldbus on customer side

2.10.2 CONFIGURATION

On the web interface of the EFC-02, pay attention that the
parameter “Data Origin” is set to “Fieldbus”. If not, select
Fieldbus in the menu “New Value” and activate Submit.
The file containing information about the device specific
parameters necessary for superordinate control (GSD,
EDS) can be downloaded from the following link:
https://www.hilscher.com/de/servicesupport/downloads
— Gateway Solution DVD for netTAP.
The folder “Gateway Solutions DVD” contains the files in
the following subfolders:
Gateway_Solutions_ DVD_2021-05-1\Firmware, EDS,
Examples, Webpages\Firmware & EDS\ —
- netTAP151\DeviceDescription

- PNS — Profinet 10

- ECS — EtherCAT

- EIS — EtherNet/IP
- netTAP 100\DeviceDescription

- PROFIBUS — Profibus DP

- DeviceNet — DeviceNet

Modbus TCP
The parameters for communication with the modbus TCP
can be taken from the EFC-02 manual.



PROFINET IO DEevICENET
Station name: nt151repns The MAC ID can be defined via the address switches, see
Devices | ADDRESSING EFC |SLot| INPUTS + ouTPUTS X1 on the 8A2 field bus adapter. The value range is from
\ EFC.02 192.168.1.22 1|20 bytes input Oto 65.
' 255.255.255.0 2 |20 bytes output Baud rate: 500kBits/s
192168123 3 |20 bytes input If the fieldbus adapter is located at the end of the Device-
2. EFC-02 555 055 955 () 4 |20 bytes output Net network, the customer must connect a 120 Ohm ter-
1921681 24 5 |20 bytes input minating resistor. No terminating resistor can be ,activa-
3. EFC-02 255 255 255.0 6 |20 bytes output ted” on the fieldbus adapter. Note the terminating resistor
ConinuouS untili — (120 Ohm) at the ends of the network.
192.168.1.31 19 120 bytes input . .
10 Y P Pin assignment clamp X3:
EFC-02  |255.255.255.0 20 |20 bytes output
ETHERCAT
Devices | ADDRESSING EFC |SLoT| INPUTS + OUTPUTS
192.168.1.22 1 [1-20 byte i t
1. EFC-02 ye npo
255.255.255.0 2 |1-20 byte output
192.168.1.23 1 |21-40 byte input
2. EFC-02
255.255.255.0 2 |21-40 byte output
192.168.1.24 1 |41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 2 141-60 byte output
continuous until...
10. 192.168.1.31 1 1181-200 byte input
EFC-02 |255.255.255.0 2 |181-200 byte output
ETHERNET/IP CLAMP SIGNAL DESCRIPTION
Tlhe IP address of thelfleldbusl adapter on the EtherNet/IP | [y 4 CAN GND (V-) | DeviceNet-Reference potential
side can only be configured via DHCP. X3.2 CAN L CAN Low-Signal
DevicEs | ADDRESSING EFC [SLoT| INPUTS 4+ OUTPUTS X3.3 SHLD Shield
1 EFC-02 192.168.1.22 0 [1-20 byte input X3.4 CAN H CAN High-Signal
255.255.255.0 0 |1-20 byte output 3.5 i +24Vdc DeviceNet power
o EFC-02 192.168.1.23 0 [21-40 byte input ' supply
255.255.255.0 0 |21-40 byte output
192.168.1.24 0 [41-60 byte input
3. EFC-02 255 255 2550 0 [41-60 byte output Devices | ADDRESSING EFC |SLoT| INPUTS + OUTPUTS
Contimuous untl.. | EFc.op [192168.1.22 Poll | 1-20 byte input
EFC-02  [2552552550 | 0 [181-200 byte output | | | grc.gp H22168:1.23 Poll | 21-40 byte input
255.255.255.0 Poll | 21-40 byte output
ProFiBuS DP continuous until...
The station address can be defined via the address swit- 10 1921681 31 Poll | 181-200 byte input
ches, see X1 on the 8A2 field bus adapter. The value ran- EFC-02 555,055 255.0 Poll | 181-200 byte output

ge is from 0 to 99.

Devices | ADDRESSING EFC [SLoT| INPUTS + OUTPUTS

192.168.1.22 1 |20 bytes input
1. EFC-02

255.255.255.0 2 |20 bytes output

192.168.1.23 3 |20 bytes input
2. EFC-02

255.255.255.0 4 |20 bytes output

192.168.1.24 5 |20 bytes input
3. EFC-02

255.255.255.0 6 |20 bytes output
continuous until...

192.168.1.29 15 120 bytes input
8. EFC-02

255.255.255.0 16 |20 bytes output
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3.1 SPEED RANGE
Al SIGNAL | MoTor N086 | MoTor LN086 | MoTor LN098
ov Orpm Orpm Orpm
10vdc 10000rpm 5000rpm 2400rpm

Using the analog voltage 0 to 10V, the speed of the motor
can be selected freely between 0 and maximum rotation
speed. Using Signal X3.4 (IN4) a rotation direction can be
selected. The rotation direction is changed according to
case 5 (see I/O time flowchart). Acceleration/delay 500ms
Due to heat generation, it is recommended to operate
the motor N086 in continuous operation (S1) only up to
7000rpm.

3.2 GOVERNOR LED DispLAY
® ErroR STATUS

Off No error

Flashes

(250ms on/
250ms off)

DESCRIPTION

Governor ready

The voltage supply

Undervoltage ST
(power circuit) is missing.

Error occurred
Governor deactivated
AOK relay contact open

Possible errors:

On Error Motor temperature sensor

not connected

24Vdc voltage suppl
|(control circuit) too hth/
ow

Motor overheated
Short circuit

STATUS
Governor ready for opera-
tion

® Run

Flashes / On

3.3 ToOL CHANGE

The switched-on governor creates an error if the connec-
tion to the motor temperature sensor is disrupted. There-
fore carry out a tool change as follows: Stop the motor —
deactivate the motor — change the tool — acknowledge
the error — check that no error is present

— activate the motor — start the motor.
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41 PREVENTIVE MAINTENANCE

2 Before any maintenance or servicing work,

the partly completed machinery must

have been disconnected from the power
supply for 5 minutes and secured against accidental re-
activation (e.g. with a padlock).

If the fleece filter mats (1) (120x120x12mm) in the outlet
filter are heavily soiled, or after 2000 hours of operation,
they need to be exchanged.

4.2 TROUBLESHOOTING
In the event of malfunctions, contact an authorized after-
sales SUHNER service center.

4.3 REPAR

If despite strict observance of the manufacturing and test-
ing method the partly completed machinery should hap-
pen to fail, it must be repaired by an authorized SUHNER
agency.

Power-Hub WXKXKIXXIXX |

OB KRR RR,
50/60 Hz, max. 204

Made in Switzerland

SUHNER Schweiz AG
- CH-5242 Lupfig

In all orders to the manufacturer please indicate the com-
ponent serial number of the partly completed machinery.

4.4 \WARRANTY
In the event of the tool being improperly handled, used
for purposes for which it is not intended and/or of the ser-



vice and maintenance instructions not being observed by
non-authorized persons, no warranty shall be in effect for
damages/consequential damages. Complaints can only
be honored if the multiple spindle head is returned in the
undisassembled condition.

4.5 STORAGE
Temperature range: -15°C to +50°C
Max. relative air humidity: 90% at +30°C, 65% at +50°C

4.6 DISPOSAL / ENVIRONMENTAL COMPATIBILITY
This partly completed machinery consists of materials
which can be disposed of in a recycling process.
Before disposal, render the partly completed machinery
unusable.

Do not throw the partly completed machinery into
Ethe garbage collection.
mmmm According to national regulations this partly com-
pleted machinery must be recycled in an environmentally-
friendly manner.
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11  INFORMAZIONI GENERALI SULLA SICUREZZA
Questo manuale tecnico si riferisce al Power-Hub.

E autorizzato a manipolare il dispositivo esclusi-

vamente personale qualificato.

La zona di lavoro della macchina incompleta
deve essere libera e assicurata contro I'accesso da parte
di persone non autorizzate.

1.2 IMPIEGO CONFORME
La macchina incompleta & concepita per il comando di
utensili robotizzati SUHNER con servomotore installati in
una cella robotizzata.
La macchina incompleta pud essere utilizzata solo in un
ambiente non esplosivo in cui non siano presenti liquidi,
gas o polveri inflammabili!
La macchina incompleta deve essere utilizzata in un am-
biente asciutto, protetto dagli agenti atmosferici e liquidi.
1.3 IMPIEGO NON CONFORME
Tutti gli ulteriori impieghi, non indicati al prece-
dente punto 1.2 sono da considerare come non
conformi alle prescrizioni e sono pertanto vietati.

1.4 DICHIARAZIONE DI MONTAGGIO
Con la presente il costruttore SUHNER Schweiz AG, In-
dustriestrasse 10, CH-5242 Lupfig, della macchina in-
completa (tipo e n. di serie vedi retro), dichiara che sono
state applicate e rispettate le seguenti specifiche di base
della direttiva 2006/42/CE secondo I'Appendice I: 1.1.2,
11.3,115,1.21,1.2.2,13.7,1.3.81,1.5.1,1.54 e 1.6.1. Per
la macchina incompleta & stata prodotta la necessaria
documentazione tecnica secondo I'Appendice VII della
direttiva macchine. Responsabile della documentazione:
M. Maglione. In caso di richiesta motivata la document-
azione tecnica viene fornita in formato cartaceo o elett-
ronico ai centri autorizzati. Questa macchina incompleta
puo essere messa in funzione solo dopo aver opportuna-
mente verificato che la macchina nella quale la macchina
incompleta e stata installata sia conforme alle specifiche
della direttiva macchine. CH-Lupfig, 08/2023.

M. Maglione/Presidente di divisione
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AVVERTENZE DI SICUREZZA PER LA MESSA IN

2.1
ESERCIZIO
@ A Power-Hub e necessario accertar-
si che questo non sia collegato ad
alcuna fonte di energia. Lintegrazione e I'utilizzo in sicu-
rezza dei componenti nella macchina devono essere ga-
rantiti dall'utilizzatore. Dopo il trasporto tutti i collegamen-
ti elettrici e meccanici vanno sottoposti a un controllo per
accertare eventuali danneggiamenti o allentamenti e,
all’occorrenza vanno ripristinati.
I montaggio del Power-Hub all'interno o annesso alla cel-
la robotizzata deve essere previsto in modo tale che tutti
gli interventi necessari sul Power-Hub possano essere
esequiti in sicurezza. Il montaggio deve essere eseguito
in modo tale da garantire 'apporto d’aria al Power-Hub.
Lallacciamento elettrico deve essere eseguito da un tec-
nico specializzato conformemente alle disposizioni locali.
Le disposizioni locali in merito alla messa a terra devono
essere rispettate, applicate e controllate.
La configurazione degli ingressi e delle uscite in caso
di utilizzo di un regolatore deve essere controllata prima
del primo avvio della macchina incompleta ed eventual-
mente modificata. Non € consentito apportare modifiche
al regolatore.

Prima di qualsiasi intervento sul

2.2

2.2.1 FISSAGGIO

INSTRUZIONI PER IL MONTAGGIO
[l montaggio della macchina incompleta deve es-
sere eseguito in due.

Y

—
Il Power-Hub pud essere montato tramite i 4 fori di fissag-
gio ().



2.2.2 ENTRATA DEL CAVO

Foro @ 9.0mm (1): ad es. per cavo |/O

Foro @ 12.0mm (2): ad es. per cavo motore

Foro @ 6.0mm (3): ad es. per sensore/cavo attuatore,
cavo di rete

Per il cavo di rete si utilizza inoltre un collegamento a vite.

2.3 DATI SULLE PRESTAZIONI

Tensione di alimentazione 3x400Vac
Frequenza di rete 50/60Hz
Prefusibile max. 20A
Grado di protezione IP54
Peso (0000) 18.7kg

2.4 COLLEGAMENTO ALLA RETE
L'alimentazione pud essere mono o trifase, a seconda
della presenza o meno del regolatore.

2.4.1 COLLEGAMENTO SENZA REGOLATORE
Collegamento senza regolatore

X1.1 Conduttore neutro
X1.2 Fase 1 (L1)
X1.5 Conduttore di terra

2.4.2 COLLEGAMENTO CON REGOLATORE

X1 Conduttore neutro
X1.2 Fase 1 (L1)
X1.3 Fase 2 (L2)
X1.4 Fase 3 (L3)
X1.5 Conduttore di terra

Un filtro EMC sul lato alimentazione di rete & integrato nel
regolatore.

2.5 COLLEGAMENTO STO

La funzione STO deve essere collegata per poter garan-
tire un funzionamento sicuro. La tensione di controllo di
STO & pari a 24Vce. Quando il circuito di sicurezza STO
& aperto, questo attiva la modalita STO e I'EFC-02 viene
staccato dall’alimentazione di tensione da 48Vcc. Per po-
ter disconnettere separatamente I'uno dallaltro il regola-

tore e I'EFC-02, occorre eliminare i ponticelli tra i morsetti
X2.1/X2.2 e X2.4/X2.5.

A condizione che non vi siano pericoli, i ponti possono es-
sere impostati tra X2,2/X2,3 e X2,5/X2,6 a scopo di test.

X2.1 STO1 (canale 1) regolatore
X2.2 STO1 (canale 1) EFC-02
X2.3 24Vdc
X2.4 STO2 (canale 2) regolatore
X2.5 STO2 (canale 2) EFC-02
X2.6 24Vdc

2.6 COMANDO REGOLATORE (I/O)
Tramite gli ingressi IN1 — IN5 & possibile inviare segnali
24Vcc al regolatore, per poter eseguire la relativa azione.

X3.1 IN1 — Abilitazione
X3.2 IN2 — Avvio
X3.3 IN3 — Arresto
X3.4 IN4 — Cambio senso di rotazione
X3.5 IN5 — Confermare errore

La velocita puo essere selezionata tramite I'ingresso ana-
logico (da 0 a 10Vcc).

X3.6 Al — Velocita
X3.7 AGND
Le uscite OUT1 — OUT3 del regolatore possono essere
determinate tramite il collegamento di una tensione es-
terna su X3.8.

X3.8 24Vcc esterna
X3.9 OUT1 — Errore
X3.10 OUT2 — Abilitazione motore
X3.11 OUT3 — Motore in funzione
X312 Non occupato
X313 Non occupato
X3.14 Non occupato

2.7 X4 EFC-02 COLLEGARE LALIMENTAZIONE DI
TENSIONE

X4.1

X4.2

48Vcce (2.5A) — marrone
0Vcec — bianco

2.8 COLLEGARE IL CAVO MOTORE

Quando si collega il Power-Hub SUHNER al servomotore,
sul lato Power-Hub occorre utilizzare il cavo motore forni-
to in dotazione. Collegare la superficie di contatto dello
schermo del cavo motore al morsetto di schermatura e
fissarla con una fascetta per cavi. Collegare la messa a
terra del cavo motore al morsetto PE.
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X9 Collegamento motore
X911 Motore fase 1 (U)
X9.2 Motore fase 2 (V)
X9.3 Motore fase 3 (W)
X9.6 Deve essere collegato con X9.7 (Int. R)
X9.7 Deve essere collegato con X9.6 (Int. R)

2.8.1 SENSORE DI TEMPERATURA MOTORE

X1 Feedback interfaccia
Connettore D-Sub 15 per il controllo della temperatura del
motore

2.9 COLLEGARE LA COMUNICAZIONE EFC-02

Il cavo di rete di EFC-02 viene collegato allo switch 8A1.
Porta liberamente selezionabile.

La schermatura del cavo di rete pud anche essere col-
legata a terra. E possibile utilizzare a tale scopo il morset-
to di schermatura.

210 BuUs bl CAMPO

Sono supportati i seguenti bus di campo:

Modbus TCP / Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / Pro-
fibus DP / DeviceNet

Numero massimo di EFC-02 nella rete:

Modbus TCP: a seconda della rete del cliente
Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / DeviceN.: 10 EFC-02
Profibus DP: 8 EFC-02
Ogni parametro EFC-02 corrisponde a 2 bytes.
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La sequenza di byte e big-endian (MSB prima).

2.10.1 COLLEGAMENTO

'adattatore bus di campo 8A2 per Profinet 10, EtherCAT
e EtherNet/IP viene collegato come segue (connettori X
sull'adattatore):

X2 Bus di campo del cliente
X3  Collegamento modbus tra X3 IN / CHO e switch 8A1

L'adattatore bus di campo 8A2 per Profibus DP e De-
viceNet viene collegato come segue (le denominazioni X
sull‘adattatore bus di campo):

X2 Collegamento modbus tra X2 IN / CHO e switch 8A1
X3 Bus di campo del cliente

2.10.2 CONFIGURAZIONE

Sull'interfaccia web dell’lEFC-02 occorre fare in modo che
il parametro «Data Origin» sia impostato su «Fieldbus».
In caso contrario, selezionare Fieldbus in «<New Value» e
premere su Submit.
Il file per il comando principale (GSD, EDS ecc.),
con le informazioni contenute sui parametri specifici
dell'apparecchio, pud essere scaricato dal seguente link:
https://www.hilscher.com/de/servicesupport/downloads
— Gateway Solution DVD per netTAP.
Nella cartella «Gateway Solutions DVD» i file sono conte-
nuti nelle seguenti sottocartelle:
Gateway_Solutions_ DVD_2021-05-1\Firmware, EDS,
Examples, Webpages\Firmware & EDS\ —
- netTAP151\DeviceDescription

- PNS — Profinet 10

- ECS — EtherCAT

- EIS — EtherNet/IP
- netTAP 100\DeviceDescription

- PROFIBUS — Profibus DP

- DeviceNet — DeviceNet

Mobsus TCP
| parametri per la comunicazione con il Modbus TCP
sono consultabili nel manuale EFC-02.



DeviCENET
I MAC ID puo essere definito tramite i selettori di indirizzo,

PROFINET IO
Station name: nt151repns

DispoTivi | INDIRIzZZARE EFC [SLoT| INGRESSI + UsCITE vedi X1 sull'adattatore bus di campo 8A2. Lintervallo di
| EFC.02 192.168.1.22 120 bytes input valori & compreso tra 0 e 65.
: -0 555955 255.0 2 |20 bytes output Velocita in baud: 500kBits/s
192168.1.23 3 |20 bytes input Se l'adattatore fieldbus si trova alla fine della rete De-
2. EFC-02 555 055 955 () 4 |20 bytes output viceNet, il cliente deve collegare una resistenza di termi-
192168104 5 |20 bytes input nazione da 120 Ohm. Non & possibile ,attivare* alcuna
3. EFC-02 255 255 255.0 6 |20 bytes output resistenza di terminazione sull‘adattatore bus di campo.
— Osservare la resistenza di terminazione (120 Ohm) alle
consecutiva fino a... L
, estremita della rete.
10. 192.168.1.31 19 |20 bytes input
EFC-02  |255.255.255. 20 |20 byt tput . o .
99.295.2550 0 |20 bytes outpu Assegnazione dei pin morsetti X3:
ETHERCAT
DispoTivi | INDIRIZZARE EFC |SLOT| INGRESSI + USCITE
192.168.1.22 1 |1-20 byte input
1. EFC-02 ye npo
255.255.255.0 2 |1-20 byte output
192.168.1.23 1 |21-40 byte input
2. EFC-02
255.255.255.0 2 |21-40 byte output
192.168.1.24 1 |41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 2 141-60 byte output
consecutiva fino a...
10. 192.168.1.31 1 1181-200 byte input
EFC-02  |255.255.255.0 2 |181-200 byte output

ETHERNET/IP

Lindirizzo IP dell'adattatore bus di campo sul lato EtherN- | [viorsetrol  Seanale DESCRIZIONE
et/IP puo essere configurato solo tramite DHCP. X31  |CAN GND (V-)|Potenz. di riferimento DeviceNet
DispoTivi | INDIRIZZARE EFC  [SLOT| INGRESSI + USCITE X3.2 CAN L CAN Low-Signal
1 EFC-02 192.168.1.22 0 [1-20 byte input X3.3 SHLD Shield
. 255.255.255.0 0 |1-20 byte output X3.4 CAN H CAN High-Signal
192168.1.23 0 |21-40 byte input i i i-
5 EFC-02 yie Inp X35 Ve +24V<?ic DewceNet Alimentazi
255.255.255.0 0 |21-40 byte output one di tensione
192.168.1.24 0 |41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 0 |[41-60 byte output
consecutiva fino a.. DispoTivi | INDIRIZZARE EFC |SLoT |NGRESSIl+ USCITE
10. 192.168.1.31 0 ]181-200 byte input 1 EFC-0p 22168122 Poll] 1-20 byte input
EFC-02  [255255.2550 | 0 |181-200 byte output 259.255.2850 ] Poll] 120 byte output
5 EFC-02 192.168.1.23 Poll | 21-40 byte input
ProFiBUS DP ' 055.055.2550 | Poll| 21-40 byte output
Lindirizzo della stazione puo essere definito tramite i se- consecutiva fino a
lettori di indirizzo, vedi X1 sull‘adattatore bus di campo 0 1921681 31 Poll | 181-200 byte input
8A2. Lintervallo di valori va da 0 a 99. EFC-02 |255 2552550 Poll| 181-200 byte output
Dispotivi | INDIRIZZARE EFC [SLOT| INGRESSI + USCITE
192.168.1.22 1 |20 bytes input
1. EFC-02
255.255.255.0 2 |20 bytes output
192.168.1.23 3 |20 bytes input
2. EFC-02
255.255.255.0 4 |20 bytes output
192.168.1.24 5 |20 bytes input
3. EFC-02
255.255.255.0 6 |20 bytes output
consecutiva fino a...
192.168.1.29 15 |20 bytes input
8. EFC-02
255.255.255.0 16 |20 bytes output
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3.1 RANGE NUMERO DI GIRI

SEGNALE Al| MoTore N086 |[MoTore LN086|MoTorE LN098
ov Orpm Orpm Orpm
10vdc 10000rpm 5000rpm 2400rpm

La tensione analogica da 0 a 10 V permette di impostare
la velocita del motore a piacere tra 0 e la velocita mas-
sima. Con il segnale X3.4 (IN4) si seleziona il senso di
rotazione. Il cambio del senso di rotazione viene eseguito
conformemente al caso 5 (si veda Diagramma temporale
I/O). Accelerazione/ritardo: 500 ms

A causa della generazione di calore, si raccomanda di
utilizzare il motore N086 in funzionamento continuo (S1)
solo fino a 7000 giri/min.

3.2 INDICATORE LED DEL REGOLATORE
@ ErRORE STATO DESCRIZIONE

Spento Nessun errore Il regolatore & pronto

Lampeg-

giante Sottotensione A||Imefnta2|one (circuito

(250ms On/ principale) mancante.

250ms Off)
Errore generato
Regolatore disattivato
Contatto di rele AOK
aperto
Possibili errori:

Acceso Errore .
Sensore di temperatura
motore non collegato
Alimentazione di tensione
24Vcc (circuito di coman-
do) troppo bassa / alta
Surriscaldamento motore
Cortocircuito

® Run STATO
Lampeggiante / Acceso Regolatore pronto all'uso

3.3 CAMBIO UTENSILE

Il regolatore inserito genera un errore quando viene inter-
rotto il collegamento con il sensore di temperatura mo-
tore. Al cambio utensile procedere quindi come segue:
arrestare motore — disattivare motore — cambiare uten-
sile — confermare errore — verificare la presenza di un
errore — attivare motore — avviare motore.
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41 MANUTENZIONE PREVENTIVA

Per eseguire i lavori di manutenzione o ri-

A parazione, staccare la macchina incom-

pleta dall'alimentazione di energia, atten-

dere 5 minuti e bloccarla per evitare il suo reinserimento
involontario (per es. applicando un lucchetto).

Sostituire i panni filtro (1) (120x120x12mm) nel filtro
d’'uscita quando sono fortemente imbrattati oppure dopo
2000 ore di esercizio.

4.2 RISOLUZIONE DEI GUASTI
In caso di guasto contattare un centro assistenza autoriz-
zato SUHNER.

4.3 RIPARAZIONI

Se lamacchina incompleta dovesse guastarsi, nonostan-
te l'accurata fabbricazione e collaudo, la riparazione deve
essere affidata ad un servizio clienti autorizzato SUHNER.

Power-Hub WV XKKXTKXITXX |

OB KRR RR,
50/60 Hz, max. 204

Made in Switzerland

SUHNER Schweiz AG
- CH-5242 Lupfig

Tenere a portata di mano il numero di serie della macchi-
na incompleta in caso di domande al produttore.

4.4 GARANZIA

Non sussiste diritto alla garanzia in caso di danni o dan-
ni conseguenti dovuti alla manipolazione inadeguata,
all‘'uso non conforme alle prescrizioni, al mancato rispetto



delle prescrizioni relative alla messa a punto ed alla ma-
nutenzione, cosi come all'impiego da parte di personale
non autorizzato. Reclamazioni possono essere conside-
rate solo se la testa a piu mandrini  viene ritornata non
smontata.

4.5 IMMAGAZZINAMENTO

Temperature: -15°C a +50°DC

Umidita relativa massima dell‘aria: 90% a +30°C, 65% a
+50°C

4.6 SMALTIMENTO / COMPATIBILITA AMBIENTALE
La macchina incompleta & composta di materiali che
possono essere convogliati in processi di ricliclo.
Rendere inutilizzabile la macchina incompleta prima del-
lo smaltimento.

Non gettare la macchina incompleta nella spazza-
Etura. In applicazione delle prescrizioni nazionali,
mmmm CUesta macchina incompleta deve essere smaltita
in modo rispettoso dell'ambiente.
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11  INDICACION GENERAL RELATIVA A SEGURIDAD
La presente documentacion técnica es valida para el dis-
positivo Power-Hub.
El dispositivo debe ser manejada Unicamente por
personal cualificado. El entorno de trabajo de la
maquina incompleta debe estar despejado y se
debe bloquear para evitar un acceso no permitido.

1.2 USO CONFORME AL PRE-VISTO

La méaquina incompleta se ha disefiado para controlar
herramientas robéticas SUHNER con servomotor en una
célula robdtica.

La mé&quina incompleta solo debe utilizarse en un entor-
no no explosivo en el que no haya liquidos, gases ni polvo
inflamables.

La maquina incompleta debe utilizarse en un entorno
seco, protegido de la intemperie y de los liquidos.

1.3 USO NO CONFORME AL PREVISTO
Todo uso distinto a lo descrito en el punto 1.2 se
considera no conforme al previsto, por lo que no
esta permitido.

1.4 DECLARACION DE INCORPORACION

El fabricante SUHNER Schweiz AG, Industriestrasse 10,
CH-5242 Lupfig, declara que la cuasi maquina (véase el
tipo y n° de serie en la parte posterior) respecta y cumple
los siguientes requisitos basicos establecidos en la Di-
rectiva de Maquinas 2006/42/CE segun el Anexo I: 1.1.2,
11.3, 115, 1.21, 1.22,1.37 1.3.81, 1.51, 1.54 y 16.1.
Para la cuasi maquina se ha preparado una documen-
tacion técnica acorde al Anexo VIl de la Directiva de Ma-
quinas. Representante autorizado: M. Maglione. Si los or-
ganismos autorizados lo solicitasen de forma justificada,
se pondra a su disposicion la documentacion técnica en
formato electronico o papel. Esta maquina incompleta
solo se puede poner en funcionamiento si se constata
previamente que la maquina completa a la que ha incor-
porado cumple con las disposiciones de la Directiva de
Maquinas. CH-Lupfig, 08/2023. —
M. Maglione/Director da Division
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2.1 NORMAS DE SEGURIDAD PARA LA PUESTA EN
SERVICIO

Antes de realizar cualquier trabajo
@ A en Power-Hub debe garantizarse

gue no esté conectado a ninguna
fuente de energia. El explotador debe garantizar la inte-
gracion y el funcionamiento seguros de los componentes
de la maquina. Tras el transporte, se debe comprobar
que las uniones mecaénicas y eléctricas no presenten da-
nos y se deben poner a punto en caso necesario.
La instalacion debe planificarse de forma que el Power-
Hub se monte en o sobre la célula robotizada de forma
que todos los trabajos necesarios en el Power-Hub pue-
dan realizarse sin peligro. La instalacién debe realizarse
de forma que se garantice el suministro de aire al Power-
Hub.
La conexidon eléctrica la debe realizar un especialista
conforme a las disposiciones locales. Se deben tener en
cuenta, aplicar y comprobar las disposiciones de puesta
a tierra locales.
La configuracion de las entradas y salidas al utilizar el re-
gulador debe comprobarse con este manual de instruc-
ciones antes de poner en marcha la maquina incompleta
por primera vez y ajustarse en caso necesario. No se pu-
eden realizar cambios en el regulador.

2.2

2.2.1 FIUACION

INSTRUCCIONES DE MONTAJE
El montaje de la maquina incompleta se debe re-
alizar entre dos personas.

=\4
El Power-Hub puede montarse a través de los 4 orificios
de fijacion (1).




2.2.2 ENTRADA DE CABLES

Orificio @ 9,0 mm (1): p. ej. para cable de E/S

Orificio @ 12,0 mm (2): p. ej. para cable de motor

Orificio @ 6,0 mm (3): p. ej. para cable de sensor/actua-
dor, cable de red

Utilice un prensaestopas adicional para el cable de red.

2.3 DATOS DE RENDIMIENTO

Tension de alimentacion 3x400 V AC
Frecuencia de red 50/60 Hz
Méx. fusible previo 20 A

indice de proteccion IP54
Peso (0000) 18.7 kg

2.4 CONEXION DE RED
La alimentacion puede ser monofasica o trifasica, en fun-
cion de la presencia del regulador.

2.41 CONEXION SIN REGULADOR

X141 Conductor neutro
X1.2 Fase 1 (L1)
X1.5 Conductor de tierra

2.4.2 CONEXION CON EL REGULADOR

X1.1 Conductor neutro
X1.2 Fase 1 (L1)
X1.3 Fase 2 (L2)
X1.4 Fase 3 (L3)
X1.5 Conductor de tierra

El regulador lleva integrado un filtro CEM en el lado de la
alimentacion de red.

2.5 CONEXION STO

La funcionalidad STO debe estar conectada para garanti-
zar un funcionamiento seguro. La tensién de control de la
STO es de 24 V DC. Si el circuito de seguridad STO esta
abierto, se activa el modo STO y el EFC-02 se desconec-
ta de la alimentaciéon de 48 V DC. Para poder desconec-
tar el reguladory el EFC-02 por separado, deben retirarse
los puentes entre los bornes X2.1/X2.2 y X2.4/X2.5.
Siempre que no haya peligro, los puentes pueden aju-

starse entre X2,2/X2,3 y X2,5/X2,6 para realizar pruebas.

X2.1 STO1 (canal 1) Regulador
X2.2 STO1 (canal 1) EFC-02
X2.3 24Vdc
X2.4 STO2 (canal 2 ) Regulador
X2.5 STO2 (canal 2) EFC-02
X2.6 24Vdc

2.6 CONTROL DEL REGULADOR (E/S)

A través de las entradas IN1 - IN5 se pueden enviar se-
Aales de 24 V DC al regulador para poder llevar a cabo la
accion correspondiente.

X311 IN1 — Autorizacion
X3.2 IN2 — Inicio
X3.3 IN3 — Parada
X3.4 IN4 — Cambio de sentido de giro
X3.5 IN5 — Confirmacion de error

Las revoluciones pueden seleccionarse a través de la
entrada analégica (0 a 10 V DC).

X3.6 Al — Revoluciones
X3.7 AGND
Las salidas OUT1 - OUT3 del regulador pueden determi-
narse conectando una tension externa a X3.8.

X3.8 24V DC externa
X3.9 OUT1 — Error
X3.10 OUT2 — Habilitar motor
X3.11 OUT3 — Motor en funcionamiento
X312 Sin asignar
X313 Sin asignar
X3.14 Sin asignar

2.7 X4 EFC -02 CONEXION DE FUENTE DE ALI-
MENTACION

X4.1

X4.2

48V DC (2,5 A) — marrén
0V DC []blanco

2.8 CONEXION DEL CABLE DEL MOTOR

Cuando conecte el Power-Hub de SUHNER al servomo-
tor, debe utilizar el cable de motor en el lado del Power-
Hub. Monte la superficie de contacto del blindaje del
cable del motor en el borne de blindaje v fijela con un
sujetacables. Conecte la masa del cable del motor al
borne PE.
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X9 Conexién del motor
X911 Motor Fase 1 (U)
X9.2 Motor Fase 2 (V)
X9.3 Motor Fase 3 (W)
X9.6 Debe conectarse a X9.7 (Int. R)
X9.7 Debe conectarse a X9.6 (Int. R)

2.8.1 SENSOR DE TEMPERATURA DEL MOTOR

X1 Interfaz de retroalimentacion
Hembra D-Sub 15 para controlar la temperatura del motor

2.9 CONEXION DE COMUNICACION EFC-02

El cable de red del EFC-02 se conecta al conmutador
8A1.Puerto de libre eleccién. El blindaje del cable de red
puede conectarse también a tierra. Para ello, utilice el
borne de blindaje.

210 BUS DE CAMPO

Se admiten los siguientes buses de campo:

Modbus TCP / Profinet IO / EtherCAT / EtherNet/IP / Pro-
fibus DP / DeviceNet

NUmero maximo de EFC-02 en la red:

Modbus TCP: en funcion de la red del cliente
Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / DeviceN.: 10 EFC-02
Profibus DP: 8 EFC-02
Cada parametro EFC-02 corresponde a 2 bytes.

La secuencia de bytes es big-endian (MSB primero).
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2.10.1 CONEXION

El adaptador de bus de campo 8A2 para Profinet 10,
EtherCAT y EtherNet/IP se conecta de la siguiente mane-
ra (designaciones X en el adaptador de bus de campo):
X2 Bus de campo del lado del cliente
X3 Conexién Modbus entre X3 IN/CHO y conmutador 8A1

El adaptador de bus de campo 8A2 para Profibus DP y
DeviceNet se conecta de la siguiente manera (designaci-
ones X en el adaptador de bus de campo):

X2Conexidon Modbus entre X2 IN/CHO y conmutador 8A1
X3 Bus de campo del lado del cliente

2.10.2 CONFIGURACION

En la interfaz web del EFC-02, asegurese de que el para-
metro ,Origen de datos” esté ajustado en ,Bus de cam-
po”. De lo contrario, seleccione Bus de campo en ,Nuevo
valor”y, a continuacion, Enviar.
El archivo para el control de nivel superior (GSD, EDS,
etc.), con la informacién que contiene sobre los parame-
tros especificos del dispositivo, puede descargarse des-
de el siguiente enlace: https://www.hilscher.com/de/ser-
vicesupport/downloads — Gateway Solution DVD para
netTAP.
La carpeta “Gateway Solutions DVD” contiene los archi-
VOs en las siguientes subcarpetas:
Gateway Solutions DVD_2021-05-1\Firmware, EDS,
Examples,_Webpages\Firmware_&_ EDS\ —
- netTAP151\DeviceDescription

- PNS — Profinet 10

- ECS — EtherCAT

- EIS — EtherNet/IP
- netTAP 100\DeviceDescription

- PROFIBUS — Profibus DP

- DeviceNet — DeviceNet

Mobsus TCP
Para los datos de parametros para la comunicaciéon Mod-
bus TCP, consulte el manual EFC-02.



PROFINET IO

Station name: nt151repns

DEevICENET
El MAC ID puede definirse a través de los conmutadores

DisposiTivos| DIRECCION EFC  [SLot| ENTRADAS + saLipas || de direccion, véase X1 en el adaptador de bus de campo
1 EFC-02 192.168.1.22 1 |20 bytes input 8A2. El rango de valores va de 0 a 65.
‘ 555955 255.0 2 |20 bytes output Tasa de baudios: 500kBits/s
192168.1.23 3 |20 bytes input Si el adaptador de bus de campo se encuentra al final de
2. EFC-02 555 055 955 () 4 |20 bytes output la red DeviceNet, el cliente debe conectar una resistencia
1921681 24 5 |20 bytes input de terminacion de 120 Ohm. No se puede ,activar” nin-
3. EFC-02 255 255 255.0 6 |20 bytes output guna resistencia de terminacion en el adaptador de bus
ConSecUivo has.ta — de campo. Tenga en cuenta la resistencia de terminacion
" o 1651 = 79 120 bytos mput (120 Ohm) en los extremos de la red.
EFC-02  |255.255.255. 20 |20 byt tput . 9 .
99.295.2550 0 |20 bytes outpu Asignacion de pines borne X3:
ETHERCAT
DisposiTivos| DIRECCION EFC [SLOT| ENTRADAS + SALIDAS
192.168.1.22 1 |1-20 byte input
1. EFC-02 ye npo
255.255.255.0 2 |1-20 byte output
192.168.1.23 1 |21-40 byte input
2. EFC-02
255.255.255.0 2 |21-40 byte output
192.168.1.24 1 |41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 2 141-60 byte output
consecutivo hasta...
10. 192.168.1.31 1 1181-200 byte input
EFC-02 |255.255.255.0 2 |181-200 byte output
ETHERNET/IP
La direccién IP del adaptador de bus de campo enellado | [ gopne SERAL DESCRIPCION
EtherNet/IP sdlo puede configurarse mediante DHCP. X3 1 CAN GND (V-) | Potencial de referencia DeviceNet
DisposiTivos| DIRECCION EFC  [SLOT| ENTRADAS + SALIDAS X3.2 CAN L CAN Low-Signal
1 EFC-02 192.168.1.22 0 |1-20 byte input X3.3 SHLD Shield
255.255.255.0 0 |[1-20 byte output X3.4 CAN H CAN High-Signal
o EFC-0p 22168123 0 _|21-40 byte input X35 Vi +24Vdc DeviceNet Alimentacion
' 255.255.255.0 0 [21-40 byte output ' eléctrica
192.168.1.24 0 [41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 0 |41-60 byte output
ConSecutivo hasta DisposiTivos| DIRECCION EFC  |SLOT| ENTRADAS + SALIDAS
10. 192.168.1.31 0 [181-200 byte input 1 EFC-0p 22168122 Poll]1-20 byte input
EFC-02 [255.255.255.0 0 |181-200 byte output 255.255.2550 | Poll]1-20 byte output
5 EFC-02 192.168.1.23 Poll | 21-40 byte input
PRoFIBUS DP ' 055.055.2550 | Poll| 21-40 byte output
La direccion de la estaciéon puede definirse mediante los consecutivo hasta
conmutadores de direccion, véase X1 en el adaptador de 0 1921681 31 Poll | 181-200 byte input
A2, El | : ' ——
bus de campo 8 rango de valores va de 0 a 99 EFC-02 55255 255.0 Poll| 181-200 byte output
DisposiTivos| DIRECCION EFC  [SLOT| ENTRADAS + SALIDAS
192.168.1.22 1 |20 bytes input
1. EFC-02
255.255.255.0 2 |20 bytes output
192.168.1.23 3 |20 bytes input
2. EFC-02
255.255.255.0 4 |20 bytes output
192.168.1.24 5 |20 bytes input
3. EFC-02
255.255.255.0 6 |20 bytes output
consecutivo hasta...
192.168.1.29 15 |20 bytes input
8. EFC-02
255.255.255.0 16 |20 bytes output
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3.1 (GAMA DE VELOCIDADES
SENAL Al | Motor N086 | MoTtor LN086 | MoTor LN098
ov Orpm Orpm Orpm
10vdc 10000rpm 5000rpm 2400rpm

Con la tensiéon analdgica de 0 a 10 V, las revoluciones
del motor pueden ajustarse entre 0 y las revoluciones
méximas. El sentido de giro puede seleccionarse con la
sefal X3.4 (IN4). El sentido de giro cambia segun el caso
5 (véase el grafico de tiempos de E/S).
Aceleracion/Desaceleracion: 500 ms

Debido a la generacién de calor, se recomienda utilizar el
motor N086 en funcionamiento continuo (S1) sélo hasta
7000rpm.

3.2 PaNTALLA LED DEL REGULADOR

® Error
Off

Intermitente
(250ms On/
250ms Off)

EsTADO DESCRIPCION

No hay errores | El regulador esta listo

Falta la fuente de
alimentacion (circuito de
alimentacion).

Tensién insufi-
ciente

Se ha desencadenado
un error

Regulador desactivado

Contacto de relé AOK
abierto

Posibles errores:

Sensor de temperatura
del motor no conectado

On Error

Fuente de alimentacion
de 24 V DC (circuito de
control) demasiado baja
/ alta

Sobrecalentamiento del
motor

Cortocircuito

STATUS

Regulador listo para fun-
cionar

® Run

Intermitente / On

3.3 CAMBIO DE HERRAMIENTA
El regulador conectado genera un error si
A se desconecta la conexiéon del sensor de
temperatura del motor. Por lo tanto, al
cambiar de herramienta, proceda como se indica a con-
tinuacion: Parar motor — Desactivar motor —Cambiar la
herramienta — Confirmar el error — Comprobar que no
haya error — Activar el motor — Arrancar el motor.
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41 MANTENIMIENTO PREVENTIVO

Para realizar trabajos de mantenimiento o reparacion,
desconecte la maquina incompleta de la red eléctrica,
espere 5 minutos y bloquéela para evitar una conexiéon
involuntaria (por ejemplo, coloque un candado).

Las esteras filtrantes de vellon (1) (120x120x12 mm) del
filtro de salida deben sustituirse si estan muy sucias o
después de 2000 horas de funcionamiento.

4.2 ELIMINACION DE LA ANOMALIA
En caso de anomalias, péngase en contacto con un cen-
tro autorizado de SUHNER atencion al cliente.

4.3 REPARACION

Esta maquina incompleta ha sido fabricado y comproba-
do con el maximo esmero. Si a pesar de ello se produjera
una averia, la reparacién debera ser realizada por un ser-
vicio técnico autorizado SUHNER.

Power-Hub WV XKKXTKXITXX |

OB KRR RR,
50/60 Hz, max. 204

Made in Switzerland

SUHNER Schweiz AG
- CH-5242 Lupfig

Para dirigir preguntas al fabricante se debera indicar el
numero de serie de la maquina incompleta.

4.4  GARANTIA

La garantia no cubre dafos directos ni consecuenciales
resultantes de un trato inadecuado, de un uso no con-
forme al previsto, de no respetar las pres-cripciones de



conservacion y mantenimiento asi como de un manejo
por personas no autorizadas. Las reclamaciones sélo
pueden ser admitidas si el cabezal de varios se devuelve
sin desarmar.

4.5 ALMACENAMIENTO

Gama de temperaturas: -15°C a +50°C

Humedad relativa méx. del aire: 90% en +30°C, 65% en
+50°C

4.6 ELMINACION / COMPATIBILIDAD CON EL MEDIO

AMBIENTE
Esta méaquina incompleta se ha construido con materi-
ales que se pueden someter a un proceso de reciclaje.
Inutilizar la maquina incompleta antes de su gestién
como residuo.

No tirar la maquina incompleta a la basura.
ELa legislacion nacional exige que esta maquina
mmmm incOmMpleta se someta a un reciclaje que no perju-
dique el medio ambiente.
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11 INDICAGOES GERAIS SOBRE A TECNICA DE
SEGURANCA
Este manual de instrucdes destina-se ao dispositivo Po-
wer-Hub.
S6 pessoal qualificado devera utiliza-las.
A éarea de trabalho da maquina incompleta tem
de estar livre e protegida contra um acesso nao
autorizado.

1.2 UTILIZAGAO CORRECTA PARA OS FINS PREVI-
STOS

A maquina incompleta foi concebida para o controlo de

ferramentas robotizadas SUHNER com servomotor numa

célula de rob0.

A maquina incompleta s6 pode ser utilizada num ambi-

ente ndo explosivo, onde néo existam liquidos, gases ou

poeiras inflamaveis!

A maquina incompleta tem de ser operada num ambien-

te seco, protegida contra as condigbes meteorologicas

e liquidos.

1.3  UTILIZAGAO INCORRECTA
Qualquer outra utilizagéo diferente das descritas
no ponto 1.2, serd considerada como nao apro-
priada e ndo ser4, portanto, permitida.

1.4 DECLARACAO DE MONTAGEM
SUHNER Schweiz AG, Industriestrasse 10, CH-5242 Lup-
fig, fabricante da parte de maquina (modelo e nimero
de série indicados no verso), declara, pela presente, que
0S seguintes requisitos basicos da directiva europeia
2006/42/CE, Anexo |, sdo aplicados e cumpridos: 1.1.2,
11.3, 115, 1.21, 122,137 1381, 151, 1.54 e 16.1.
Para a parte de méaquina foi criada documentacéo técnica
conforme com o disposto no Anexo VIl da directiva euro-
peia «Maquinas». Subscritor do documento: M. Maglione.
Desde que o pedido seja devidamente fundamentado,
disponibilizaremos a entidades autorizadas a documen-
tacdo técnica em formato papel ou em formato electro-
nico. Esta parte da maquina sé pode ser colocada em
funcionamento se a maquina em que foi instalada tiver
sido declarada em conformidade com as disposicdes da
Directiva Europeia de Maquinas. CH-Lupfig, 08/2023.

M. Maglione/Gerente da Divisao §\ >

= Q B
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21 INDICAGOES DE SEGURANCA PARA A COLO-
CAGAO EM FUNCIONAMENTO

Antes de efetuar qualquer trabalho
@ A no concentrador, deve-se certifi-

car de que 0 mesmo nao esta liga-
do a nenhuma fonte de energia. A entidade exploradora
deve garantir a integracao e a operacao segura dos com-
ponentes na maquina.
Depois do transporte, verificar a existéncia de danos e
afrouxamento autbnomo de todas as ligagdes elétricas e
mecanicas e, caso Seja necessario, reparar.
A montagem deve ser prevista de modo a que o concen-
trador seja montado na ou sobre a célula do rob6 para
que todos os trabalhos necesséarios no concentrador
possam ser realizados sem perigo. A montagem deve ser
prevista de modo a que a alimentagao de ar no concen-
trador seja garantida.
A ligacao elétrica tem de ser efetuada por um profissio-
nal, respeitando as normas locais. A ligagao a terra deve
ser efetuada e controlada respeitando as normas locais.
A configuragado das entradas e saidas no caso de utili-
zagao do controlador deve ser verificada e, caso ne-
cessario, adaptada antes do primeiro arranque da ma-
quina incompleta com este manual de instrucdes. Nao
podem ser realizadas alteragdes no controlador.

2.2

2.2.1 FIXacAo

INSTRUCOES DE MONTAGEM
A montagem da maquina incompleta tem de ser
realizada por duas pessoas.

=\4
O concentrador pode ser montado através dos 4 orificios
de fixacao (1).




2.2.2 INSERCAO DE CABOS

Orificio @ 9,0 mm (1): p. ex. para cabo E/S

Orificio @ 12,0 mm (2): p. ex. para cabo do motor
Orificio @ 6,0 mm (3): p. ex. para cabo do sensor/atuador,
cabo de rede

Usar unido roscada para cabo adicional para o cabo de
rede.

2.3 CARACTERISTICAS TECNICAS

Tenséo de entrada 3x400Vac
Frequéncia de rede 50/60Hz
Disjuntor max. 20 A
Grau de protecao IP IP54
Peso (0000) 18.7 kg

2.4 LIGACAO A REDE
A alimentacéo pode ser monofasica ou trifasica, depen-
dendo se o controlador esta disponivel.

2.41 LIGACAO SEM CONTROLADOR

X1 Cabo neutro
X1.2 Fase 1 (L1)
X1.5 Cabo de ligagao a terra

2.4.2 LIGAGAO COM CONTROLADOR

X1 CABO NEUTRO
X1.2 Fase 1 (L1)
X1.3 Fase 2 (L2)
X1.4 Fase 3 (L3)
X1.5 Cabo de ligagao a terra

Um filtro EMC no lado da fonte de alimentagao da rede
esta integrado no controlador.

25 Ligar 0 STO

O STO tem de estar ligado para poder garantir uma ope-
racéo segura. A tenséo de controlo do STO é de 24 Vce.
Se o circuito de seguranca do STO estiver aberto, este
ativa o modo STO e a EFC-02 é desligada da alimen-

tagéo de tensao de 48 Vcc. Para poder desligar o contro-
lador da EFC-02, &€ necessario remover as pontes entre
os terminais X2.1/X2.2 e X2.4/X2.5.

Desde que néo haja perigo, as pontes podem ser regu-
ladas entre X2.2/X2.3 e X2.5/X2.6 para efeitos de ensaio.

X2.1 STO1 (Canal 1) Controlador
X2.2 STO1 (Canal 1) EFC-02
X2.3 24Vdc
X2.4 STO2 (Canal 2) Controlador
X2.5 STO2 (Canal 2) EFC-02
X2.6 24Vdc

2.6 ATIVACAO CONTROLADOR (E/S)

Através das entradas IN1 — IN5 é possivel enviar os sinais
24 Vcc para o controlador, de modo a poder realizar a
acgao correspondente.

X341 IN1 — Autorizacao
X3.2 IN2 — Inicio
X3.3 IN3 — Paragem
X3.4 IN4 — Mudanga do sentido de rotagao
X3.5 IN5 — Confirmar erro

A rotagao pode ser escolhida através da entrada analo-
gica (0 a 10 Vcc).

X3.6 Al — Rotacao
X3.7 AGND
As saidas OUT1 — OUT3 do controlador podem ser de-
terminadas através da ligacdo a uma tensdo externa em
X3.8.

X3.8 24 Vcc externa
X3.9 OUT1 — Erro
X3.10 OUT2 — Habilitar motor
X3.11 OUT3 — Motor em funcionamento
X312 Nao ocupado
X3.13 N&o ocupado
X3.14 Nao ocupado

2.7 X4 EFC -02 LIGAR ALIMENTAGAO DE TENSAO
X4.1 48 Vce (2,5 A) — castanho
X4.2 0 Vcc — branco

2.8 LIGAR O CABO DO MOTOR

Ao ligar o concentrador SUHNER ao servomotor, tem de
ser usado o cabo do motor fornecido no lado do con-
centrador. Montar a superficie de contacto da blindagem
do cabo do motor no grampo de blindagem e fixar com
uma bragadeira. Estabelecer a ligacédo a terra do cabo do
motor no terminal PE.
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X9 Ligacao ao motor
X911 Motor Fase 1 (U)
X9.2 Motor Fase 2 (V)
X9.3 Motor Fase 3 (W)
X9.6 Tem de estar ligado em X9.7 (Int. R)
X9.7 Tem de estar ligado em X9.6 (Int. R)

2.8.1 SENSOR DE TEMPERATURA DO MOTOR

X1 Interface de feedback
D-Sub 15 Tomada para monitorizagao da temperatura do
motor.

2.9 LIGAR A COMUNICACAO DA EFC-02

O cabo de rede da EFC-02 ¢ ligado ao switch 8AT1.

Porta de escolha livre. Adicionalmente, a blindagem do
cano de rede pode ser ligada a terra. Para o efeito, usar o
grampo de blindagem.

210 FIELDBUS

Sao suportados os seguintes Fieldbus:

Modbus TCP / Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / Pro-
fibus DP / DeviceNet

NuUmero maximo de EFC-02 na rede:

Modbus TCP: em funcéo da rede do cliente
Profinet 10 / EtherCAT / EtherNet/IP / DeviceN.: 10 EFC-02
Profibus DP: 8 EFC-02
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Cada parametro EFC-02 corresponde a 2 bytes.
A sequéncia de bytes ¢ big-endian (MSB primeiro).

2101 LIGACAO

O adaptador de fieldbus 8A2 para Profinet 10, EtherCAT
e EtherNet/IP ¢ ligado do seguinte modo (designagdes X
no adaptador Fieldbus):

X2 Fieldbus no lado do cliente
X3 Ligacao Modbus entre X3 IN/CHO e switch 8A1

O adaptador de fielsbus 8A2 para Profibus DP e Device-
Net é ligado da seguinte forma (designagdes X no adap-
tador de fieldbus):

X2 Ligagao Modbus entre X2 IN/CHO e switch 8A1
X3 Fieldbus no lado do cliente

2.10.2 CONFIGURACAO

Na interface Web da EFC-02 tem de se ter em atencéo
se o parametro «Data Origin» no «Fieldbus» foi definido.
Caso contrario, escolher Fieldbus em «New Value» e de-
pois Submit.
O ficheiro para o comando hierarquicamente superior
(GSD, EDS, etc.) com as informacdes contidas sobre 0s
parametros especificos do aparelho pode ser transferi-
do da seguinte hiperligacéo: https://www.hilscher.com/
de/servicesupport/downloads — Gateway Solution DVD
para netTAP.
Na pasta «Gateway Solutions DVD» estéao os ficheiros na
seguinte subpasta:
Gateway Solutions DVD 2021-05-1\Firmware, EDS,
Examples, Webpages\Firmware & EDS\ —
- netTAP151\DeviceDescription

- PNS — Profinet 10

- ECS — EtherCAT

- EIS — EtherNet/IP
- netTAP 100\DeviceDescription

- PROFIBUS — Profibus DP

- DeviceNet — DeviceNet

Mobsus TCP
Os dados dos parametros para a comunicacao Modbus
TCP podem ser encontrados no manual do EFC-02.



PROFINET IO

Station name: nt151repns

DEevICENET
O ID MAC pode ser definido atraves dos comutadores de

DisposiTivos [ EnperecamenTo EFC[SLoT| ENTRADAS + saibas | endereco, ver X1 no adaptador de bus de campo 8A2. O
192168122 1 120 bytes input intervalo de valores é de 0 a 65.
1. EFC-02 . .
£55.255.255.0 2 |20 bytes output Taxa de baud: 500kBits/s
192168.1.23 3 |20 bytes input Se o adaptador de fieldbus estiver localizado no fim da
2. EFC-02 555 055 955 () 4 |20 bytes output rede DeviceNet, o cliente tem de ligar uma resisténcia de
1921681 24 5 |20 bytes input terminagdo de 120 Ohm. Nenhuma resisténcia de ter-
3. EFC-02 255 255 255.0 6 |20 bytes output minagdo pode ser ,activada“ no adaptador de fieldbus.
ConSecUivo até. — Tenha em ateng&o a resisténcia de terminacao (120 Ohm)
- nas extremidades da rede.
10. 192.168.1.31 19 |20 bytes input
EFC-02  |255.255.255. 20 |20 byt tput o
99.255.258.0 0 |20 bytes outpu Atribuicao da ligagao grampo X3:
ETHERCAT
DisPosITIVOS | ENDEREGAMENTO EFC[SLOT| ENTRADAS + SAIDAS
192.168.1.22 1 |1-20 byte input
1. EFC-02 ye npo
255.255.255.0 2 |1-20 byte output
192.168.1.23 1 |21-40 byte input
2. EFC-02
255.255.255.0 2 |21-40 byte output
192.168.1.24 1 |41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 2 141-60 byte output
consecutivo até...
10. 192.168.1.31 1 1181-200 byte input
EFC-02  |255.255.255.0 2 |181-200 byte output
ETHERNET/IP
O endereco IP do adaptador de fieldbus no lado EtherN- | [ grampro SINAL DESCRICAO
et/IP s pode ser configurado através de DHCP. X31  [CAN GND (v-)| Potencial de referéncia DeviceNet
DisposiTivos | ENDEREGAMENTO EFC |SLOT| ENTRADAS + SAIDAS X3.2 CAN L CAN Low-Signal
1 EFC-02 192.168.1.22 0 [1-20 byte input X3.3 SHLD Shield
255.255.255.0 0 |1-20 byte output X3.4 CAN H CAN High-Signal
o EFC-0p 22168123 0 _|21-40 byte input X35 Ve +24Vdc DeviceNet Alimentagéo
' 255.255.255.0 0 [21-40 byte output ' eléctrica
192.168.1.24 0 [41-60 byte input
3. EFC-02
255.255.255.0 0 |41-60 byte output
CONSECULVO até DisposiTivos |ENDEREGAMENTO EFC|SLOT| ENTRADAS + SAIDAS
10. 192.168.1.31 0 ]181-200 byte input 1 EFC-0p 22168122 Poll] 1-20 byte input
EFC-02  [255255.2550 | 0 |181-200 byte output 259.255.2850 ] Poll] 120 byte output
5 EFC-02 192.168.1.23 Poll | 21-40 byte input
PROFIBUS DP ) B / ' 255.255.255.0 | Poll| 21-40 byte output
O enderego da estacdo pode ser definido através dos conseculivo até..
interruptores de endereco, ver X1 no adaptador de bus 0 1921681 31 Poll | 181-200 byte input
de campo 8A2. O intervalo de valores € de 0 a 99. EFC-02 |255 2552550 Poll| 181-200 byt output
DisposiTivos | ENDERECAMENTO EFC |SLOT| ENTRADAS + SAIDAS
192.168.1.22 1 |20 bytes input
1. EFC-02
255.255.255.0 2 |20 bytes output
192.168.1.23 3 |20 bytes input
2. EFC-02
255.255.255.0 4 |20 bytes output
192.168.1.24 5 |20 bytes input
3. EFC-02
255.255.255.0 6 |20 bytes output
consecutivo ate...
192.168.1.29 15 |20 bytes input
8. EFC-02
255.255.255.0 16 |20 bytes output
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3.1 REGIME DE ROTACAO
SINAL Al | MoTtor N086 | MoTor LN086 | MoTor LN098
ov Orpm Orpm Orpm
10vdc 10000rpm 5000rpm 2400rpm

Com a tensdo analdgica de 0 a 10 V, pode-se ajustar a
rotac&o do motor arbitrariamente entre 0 e a rotagao ma-
xima. Com o sinal X3.4 (IN4) pode-se selecionar o senti-
do de rotagdo. A mudancga do sentido de rotag&o ocorre
conforme o caso 5 (ver o diagrama temporal de E/S).
Aceleragao/atraso: 500 ms

Devido a produgéao de calor, recomenda-se que o motor
NO086 funcione em funcionamento continuo (S1) apenas
até 7000 rpm.

3.2 CONTROLADOR INDICACAO LED

EsTADO

® Error

DESCRICAO

Desligado

nenhum erro

O controlador esta pronto

A piscar
(250ms Lig./

Subtenséo

A alimentagéo de tensao
(circuito de energia) falha.

250ms Deslig.)

Erro desencadeado
Controlador desativado

Contacto de relé AOK
aberto

Erro possivel:

Sensor de temperatura do
motor ndo esta ligado

Alimentacdo de tensdo
de 24 Vcc (circuito de
comando) demasiado
baixa/alta

Sobreaquecimento do
motor

Curto-circuito

Ligado Erro

® Run EsTADO

A piscar/ligado

Controlador operacional

3.3 MUDANCA DE FERRAMENTA

O controlador ligado gera um erro, se a ligagao do sensor
de temperatura do motor for desligada. No caso de mu-
danca de ferramenta, proceder do seguinte modo: Parar
motor — Desativar motor — Trocar ferramenta — Confir-
mar erro — verificar se nao existe nenhum erro — Ativar
motor — Iniciar motor.
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41 (CONSERVAGAO PREVENTIVA
No momento em que forem efetuados tra-
A balhos de manutengao ou assisténcia téc-
nica, separar a maquina incompleta da
alimentacéo elétrica, aguardar 5 minutos e protegé-la
contra a ligagao inadvertida (p. ex., colocar um cadeado).

Se o0s tapetes de filtragem de feltro (1) (120x120x12mm)
estiverem muito sujos no filtro de saida, ou apds 2000
horas de servigo, tém de ser substituidos.

4.2 RESOLUCAO DE FALHAS
Em caso de falhas, contacte um servico de atendimento
ao cliente SUHNER autorizado.

4.3 REPARACAO

Caso a méaquina incompleta apresente alguma deficién-
cia apesar dos processos de fabrico e controle rigorosos,
tera que ser reparada por um servigo de aten¢ao ao cli-
ente autorizado pela SUHNER.

Power-Hub WXKXKIXXIXX |

ORI K,
50/60 Hz, max. 204

Made in Switzerland

SUHNER Schweiz AG
- CH-5242 Lupfig

Se precisar de fazer perguntas ao fabricante, tenha a
mao o nUimero de série da maquina incompleta.

4.4 CONDICOES DE GARANTIA
A garantia n&o cobre perdas/danos indirectos resultantes



duma utilizagao ou dum tratamento inadequados, duma
utilizacdo nao conforme com a funcionalidade prevista,
da inobservancia das prescricbes de manutencao bem
COMO por manutengao e servico executados por pessoal
nao autorizado. S se poderdo atender reclamagoes se
cabeca de fusos mdltiplos for devolvida devidamente
montada.

4.5 ARMAZENAGEM

Gama de temperaturas: -15°C para +50°C

Humidade relativa méaxima: 90% em +30°C, 65% em
+50°C

4.6 ELIMINACAO / COMPATIBILIDADE AMBIENTAL
A maquina incompleta é composta por materiais que po-
dem ser incluidos em processos de reciclagem.

Inutilizar a maquina incompleta antes da sua eliminacéo.
Nao atirar a maquina incompleta para o lixo.
ESegundo as normas nacionais, esta maquina in-
mmmm COMpleta deve ser reciclada respeitando o meio

ambiente.
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